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1. Czes¢ ogodlna

1.1 Nazwa nadana zamowieniu

Projekt wykonawczy kompleksu budynkéw biurowych Szczecihskiego Parku Naukowo
Technologicznego ,Pomerania” z garazem podziemnym, niezbedng infrastrukturg techniczng i
urzadzeniem terenu przy ul. Niemierzynskiej w Szczecinie. - Instalacje SAP.

1.2 Przedmiot i zakres robét.
Zakres robot znajdujacych sie w specyfikacji obejmuje wszystkie czynnosci majgce na celu
wykonanie instalacji SAP.
Zakres prac obejmuje m. in.:
e System SAP,
e Alarmowanie,
e Montaz urzadzen i instalacji,
e Konserwacja.
Niniejsza specyfikacja obejmuje ustalenia zwigzane z wykonaniem instalacji SAP:
e Wymagania dotyczgce wiasciwosci wykorzystywanych wyrobow, sposobu ich przechowy-
wania, transportu i sktadowania,
Wymagania dotyczgce sprzetu i maszyn,
Wymagania dotyczgce srodkéw transportu,
Wymagania dotyczgce wykonania robo6t budowlanych,
Wymagania zwigzane z nadzorem i odbiorem robot.

1.3 Informacje o terenie budowy

1.3.1 Organizacja robét budowlanych

Wykonawca, przed przystgpieniem do przetargu, winien przeprowadzi¢ wizje lokalng oraz :
e ZapoznaC sie z miejscami, w ktérych beda wykonywane prace okreslone w umowie i
zbada¢ ich dostepnosc¢;
e ZapoznacC sie z ogdlnymi warunkami realizacji robot, a w szczegolnosci z potozeniem i
wymiarami pomieszczen, warunkami utrzymania sprzetu, etc.
Po wygraniu przetargu Wykonawca nie bedzie mogt powotywac sie na niedostateczng
znajomos¢ miejsca realizacji robét lub zty dostep do pomieszczen w celu zgdania dodatkowych
optat.

Na caly czas trwania robét, Wykonawca wyznaczy uprawnionego Kierownika Robét. Kierownik
Robét bedzie jako jedyny bedzie uprawniony do dokonywania w imieniu Wykonawcy wpisow w
dzienniku budowy.
Kierownik Robot bedzie odpowiedzialny za:

e bezpieczenstwo na terenie budowy

e prowadzenie dziennika budowy

e kontakty z organami kontroli
Najpozniej w dniu przystgpienia do robét Wykonawca przekaze dane personalne Kierownika
Robot wraz z kopig uprawnien.

1.3.2 Zabezpieczanie intereséw oséb trzecich

Wykonawca musi zadbaé, aby podczas wykonywanych prac nie doszto do naruszenia interesow
0sob trzecich. Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganie obowigzujacych przepisow
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oraz powinien zapewni¢ ochrone wiasnosci publicznej i prywatnej.

1.3.3 Ochrona srodowiska

Wykonawca musi podejmowac wszystkie niezbedne dziatania, aby stosowac sie do przepiséw i
normatywéw z zakresu ochrony $rodowiska na placu budowy i poza jego terenem. Podczas
wykonywania robét budowlanych wykonawca bezwzglednie musi unika¢ szkodliwych dziatan,
szczegolnie w zakresie zanieczyszczania powietrza, wéd gruntowych, nadmiernego hatasu i
innych szkodliwych dla srodowiska i otoczenia czynnikow.

1.3.4 Warunki bezpieczenstwa pracy

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za zabezpieczenie wtasnego mienia oraz za wykonanie
wszelkich niezbednych zabezpieczen zwigzanych z prowadzonymi pracami budowlanymi.
Ponadto wykonawca musi sie bezwzglednie stosowa¢ do postanowien Instrukcji Bezpieczenstwa
oraz wszelkich poleceh Kierownika Budowy zwigzanych z bezpieczehAstwem na terenie budowy.
Wykonawca zobowigzany jest do realizacji przedmiotu umowy zgodnie z zasadami sztuki budow-
lanej oraz do przestrzegania zapiséw wytycznych technicznych odpowiadajacych zakresowi
Zlecenia oraz aktow prawnych obowigzujgcych w okresie trwania umowy, w tym w szczegolnosci
Polskich Norm. W szczegdlnosci wykonawca jest zobowigzany wykluczy¢ prace personelu w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia i nie spetniajgcych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

1.3.5 Zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Wykonawca ponosi wszelkie koszty zwigzane z organizacjg zaplecza dla wiasnych potrzeb oraz
zapewnia na wiasny koszt wszelkie srodki majgce na celu prawidtowe i petne zabezpieczenie
wykonanych przez siebie robot.

1.3.6 Warunki dotyczace organizacji ruchu

Wszystkie $rodki transportowe wykorzystywane do transportu materiatow, sprzetu i narzedzi
musza by¢ sprawne, posiada¢ wazne badania techniczne i spetniaC wymagania wynikajace z
obowigzujacych w Polsce przepisoéw o ruchu drogowym. Materiaty przewozone takimi srodkami
transportu powinny gwarantowa¢ przewdz bez uszkodzen i z zachowaniem warunkow
bezpieczenstwa pracy.

1.4 Nazwy i kody robé6t budowlanych w zakresie objetym przedmiotem zamoéwienia
CPV 453121000-8 - Instalowanie przeciwpozarowych systeméw alarmowych.

1.5 Okreslenia podstawowe

Wszystkie okreslenia, nazwy, ktére znalazly sie w tej specyfikacji sg zgodne albo réwnowazne z
Polskimi Normami zawartymi w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r.,
albo z okresleniami ujetymi w odpowiednich przepisach podanych w punkcie 10 specyfikaciji.
Roboty musza by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obowigzujacych przepiséw, norm i
instrukcji. Nie wyszczegolnienie jakichkolwiek obowigzujgcych aktow prawnych nie zwalnia
wykonawcy od ich stosowania.

2. Wiasciwosci wyrobéw budowlanych

Wykonawca na etapie akceptacji materiatow (Wnioskow Materiatowych), winien przedstawia¢
deklaracje wiasciwosci uzytkowych wyrobu wprowadzanego do obrotu zgodnie z
Rozporzadzeniem Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) nr 305/2011 z dnia 9 marca 2011 r.,
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okreslajacego zharmonizowane warunki zharmonizowane warunki wprowadzania do obrotu
wyrobow budowlanych.
Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje sie wyroby, dla ktorych producent:

e dokonat oceny zgodnosci wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia wedtug okreslo-
nego systemu oceny zgodnosci,

e posiada deklaracie zgodnosci CE - dokument wystawiony przez producenta i
potwierdzajacy zgodnos¢ wyrobu z wymaganiami zasadniczymi oraz spetnienie innych
wymagan rozporzadzenia (rozporzadzen).
oznakowat wyroby znakiem CE.

e Przed zabudowaniem materiatdw na budowie wykonawca przedstawi wszelkie wymagane
dokumenty dla udowodnienia powyzszego. Wszystkie materialy, ktére nie spetniajg
wymogow technicznych okreslonych przez specyfikacje (np. materialy, ktére byly
przechowywane niezgodnie z zaleceniami producenta i zmienity sie ich wtasnosci) bedg
uznawane za materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom.

3. Wymagania szczego6towe dotyczace sprzetu i maszyn do robét
budowlanych

Sprzet i narzedzia, ktére bedg wykorzystywane do wykonania prac objetych tg specyfikacjg
muszg by¢ sprawne, regularnie konserwowane i poddawane okresowym przeglagdom zgodnie z
zaleceniami producenta. Muszg spetnia¢ one wymogi BHP i bezpieczenstwa pracy. Nie wolno
stosowaC sprzetu, ktory nie spetnia powyzszych wymagan i nie wolno wykorzystywacé go
niezgodnie z przeznaczeniem. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich srodkéw
transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na stan i jakos¢ transportowanych materiatéw.

4. Wymagania dotyczace srodkéw transportu

Wszystkie srodki transportowe wykorzystywane do transportu materiatéw, sprzetu i narzedzi mu-
szq by¢ sprawne, posiada¢ wazne badania techniczne i spetnia¢ wymagania wynikajace z
obowigzujgcych w Polsce przepisow o ruchu drogowym. Materiaty przewozone takimi Srodkami
transportu powinny gwarantowa¢ przewdz bez uszkodzen i z zachowaniem warunkow
bezpieczenstwa pracy.

5. Wymagania dotyczace zaprojektowanych rozwigzan i urzadzen
SSP

System SSP

System w catosci sktada¢ sie bedzie z nastepujacych elementéw :

e Optyczno - temperaturowe czujki dymu typu Cubus MTD 533X,

o Wskaznik zadziatania typu BX - UPI,

e reczne ostrzegacze pozaru ROP typu MCP 545X,

e moduly petlowe : sterujgcy wejs¢/wyjs¢ typu BX-OI3, modut linii bocznej BX - AIM, modut

wyjscia nadzorowanego BX - |IOM, modut wejs¢ nadzorowanych BX - IM4,

Linie dozorowe w konfiguracji petli wraz z izolatorami zwar¢ zapewniajg wysokg odporno$¢ sys-
temu na uszkodzenia linii dozorowe;j.
Kazda z central, BMZ Integral MX wyposazona bedzie w panel z wy$wietlaczem. Centrala
zlokalizowana w bud. A bedzie posiada¢ dodatkowo: drukarke zdarzen, UTA za pomoca, ktérego
bedzie umozliwiata wystanie sygnatu o pozarze i awarii do PSP za posrednictwem firmy mo-
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nitorujgcej (po podpisaniu przez wiasciciela obiektu odpowiedniej umowy z firmg monitorujaca).
Do wykrywania pozaru w pomieszczeniach biurowych, socjalnych, itp. Zaprojektowano czujki z
przydatne do wykrywania pozarow w zakresie od TF1- do TF9 typu Cubus MTD 533X.
Odpowiednig czuto$¢ oraz sensor wybiera sie programowo poprzez centrale. Zastosowane czujki
przetwarzajg informacje o stanie przestrzeni pomiarowej w formie analogowej, dzieki czemu ich
czutos¢ dostosowuje sie do zmian srodowiskowych (temperatura, wilgotnos¢, cisnienie), jak
réwniez do postepujgcego zabrudzenia uktadéw pomiarowych. Powyzsze wtasciwosci pozwalaj g
na zmniejszenie prawdopodobienstwa powstania alarméw symulacyjnych (fatszywych), jak
réwniez czestotliwosci dokonywania czynnosci konserwacyjnych.

Do wywotywania alarmu pozarowego przez osoby przebywajgce w obiekcie przewidziano reczne
ostrzegacze pozaru zlokalizowane w przejsciach komunikacyjnych przy wyjsciach ewakuacyj-
nych. Reczny ostrzegacz pozarowy MCP545X ma obudowe wykonang z czerwonego tworzywa.
Wyposazony jest w przezroczystg szybke wykonang z nie tamigcego sie tworzywa sztucznego,
zabezpieczajgcg przed przypadkowym uruchomieniem ostrzegacza. Testowanie ostrzegaczy
odbywa sie poprzez ich uruchomienie analogicznie jak w przypadku pozaru. Za pomocg
specjalnego kluczyka mozliwe jest przywrdcenie ostrzegacza do stanu dozorowania.

Alarmowanie odbywaé sie bedzie poprzez akustyczno-optyczne sygnalizatory typu SA-K7
montowane do puszek PIP-1A. Sygnalizatory sterowane oraz zasilane beda bezposrednio z
central poprzez karte przekaznikowg B3-OM8 ktdéra posiada 8 dowolnie sterowanych
przekaznikdw o obcigzeniu prgdowym 1,5 A kazdy.

6. Urzadzenia i/lub materiaty kluczowe

Centrala pozarowa Integral IP MXE
Minimalne wiasciwos$ci techniczno-ruchowe centrali pozarowej
e Centrala powinna by¢ wykonana w mikroprocesorowej technologii sterowania i nadzoru
e Centrala powinna mie¢ mozliwos¢ pracy jako ,centrala sterowania gaszeniem” lub pracy
jednoczesnie jako centrala sygnalizacji pozarowej i sterowania gaszeniem.
e Centrala powinna mie¢ mozliwos¢ wysterowanie oraz dozér nastepujacych instalacji
gasniczych:
a) wysoko i niskocisnieniowe instalacje gasnicze CO2 - z lub bez zagrozenia dla ludzi;
b) instalacje gaszace gazem obojetnym oraz argonem - z lub bez zagrozenia dla ludzi;
c) instalacje zraszaczowe i instalacje gaszenia mgtg wodnag;
d) instalacje tryskaczowe;
e) chemiczne instalacje gasnicze
e Powinna by¢ petna redundancja (zdublowanie) catego systemu w celu zagwarantowania
petnej funkcjonalnosci réwniez w przypadku usterki lub catkowitej awarii jednej potowy
systemu
e Powinna stale wykonywaé¢ automatyczne procedury kontrolujgce wszystkie sktadniki
systemu i programy
e Powinna mie¢ 6-wierszowy wyswietlacz stuzgcy do informowania o stanie systemu
jawnym tekstem (alarmy, uszkodzenia itp.)
Powinna mie¢ akustyczne i optyczne zawiadamianie o alarmach i uszkodzeniach
Powinna mie¢ pamie¢ buforowg alarmow
Powinna mie¢ mozliwos¢ recznego przeprowadzania testu dziatania centrali
Powinna posiadaé¢ funkcjonalnos¢ indywidualnych tekstow opisowych dla czujek lub stref
dozorowych
e Powinna mie¢ mozliwos¢ przytagczenia do 8 zewnetrznych paneli obstugi instalowanych w
odlegtosci do 1200 m od centrali,
e Jezyk panelu obstugi (nadrukowane opisy i wskazania wyswietlacza) powinien byé
Projekt wspotfinansowany przez Unig Europejska z Europejskiego Funduszu Rozwoju Regionalnego w ramach
Regionalnego Programu Operacyjnego Wojewodztwa Zachodniopomorskiego na lata 2007-2013



. UNIA EUROPEJSKA
PROG RAM REGIONALNY Europejski Fundusz
NARODOWA STRATEGIA SPOINOSCI 3 RL;":\.'.:'J_J Qtril ionalnego

wybrany, podczas pracy mozna przetaczy¢ sie pomiedzy 4 jezykami

Magistrala urzadzen zewnetrznych powinna umozliwia¢ podtaczenie do 15 urzadzen
Powinna mie¢ mozliwos¢ zastosowania szeregowej drukarki protokotujacej z zasilaniem
awaryjnym i pamiecig zdarzen oraz filtrem meldunkéw

Powinna mie¢ mozliwo$¢ podtaczenia i wspotpracy z publicznym systemem alarmowania
strazy pozarnej.

Powinna mie¢ 11 wolnych slotow do podtgczenia kart rozszerzajgcych funkcje systemu
(grupy dozorowe, wejscia wyjscia, przekazniki itp.)

Konfiguracja systemu zapisywana z wykorzystaniem elastycznej technologii pamieci typu
FLASH

Zasilanie awaryjne do podtrzymania pracy systemu przez 72 godziny

Integracja z nadrzednym systemem zarzgadzania BMS przy uzyciu protokotu BACNet,
OPC, Modbus

Powinna mie¢ mozliwos¢ wpiecia poprzez dedykowany modut systemu wczesnej detekc;ji
ASD 535 do instalacji SSP dzieki czemu sterowanie i proste zmiany konfiguracyjne
urzadzenia ASD moge by¢ wykonywane bezposrednio z centrali sygnalizacji pozarowe;.
Mozliwos¢ poditgczenia central w sie¢ kratowa opartg na protokole TCP/IP
Zdecentralizowany tryb pracy — centrala zdolna jest do pracy w sieci bez koniecznosci
zastosowania nadrzednego systemu sterujgcego, mozna zainstalowac¢ do 16 central dla
ochrony jednego obszaru

Sie¢ kratowa umozliwia potaczenie jednej centrali z 4 innymi: w przypadku uszkodzenia
urzadzenia lub przerwy w potaczeniu, komunikacja moze sie nadal odbywaé dzieki
odpowiedniemu przekazywaniu (trasowaniu) danych.

Szybkosc¢ przesytu danych 625/2500 kb/s

Elastyczna topologia: jest mozliwe potaczenia centrali do sieci poprzez pojedyncza linie
Protokot Ethernet: mozliwos¢ wykorzystania infrastruktury IT klienta

Pofaczenie z centralg jest mozliwe za posrednictwem Intranetu i Internetu
Wykorzystywane sg standardowe urzadzenia IT

Szeregowe interfejsy danych dla przytaczenia systemoéw wizualizacji i zarzgdzania z
udostepnieniem petnego zakresu swoich funkcji (dostarczanie meldunkéw o zdarzeniach,
odbidr polecen).

Przytaczenie paneli obstugi dla strazy pozarnej zgodnie z normami ONORM F3031, DIN
14661, SN 054002 i DIN 14662

Tryb pracy nocny/dzienny, mozliwos¢ dowolnego zaprogramowania dla kazdej grupy
ostrzegaczy i dla kazdego dnia tygodnia

Funkcja ,rozpoznanie”

Dowolne przyporzadkowanie i fgczenie ostrzegaczy dla kryteriow wysterowania -
ustawiane za pomocg oprogramowania

Funkcja koincydencji miedzygrupowej wzgl. miedzyczujkowej dla alarmu i sterowan -
ustawiane za pomocg oprogramowania

Rozpoznanie i analiza stanéw czujek (rowniez pod wzgledem zanieczyszczen i
zabrudzen)

Odtaczanie pojedynczych czujek

Praca w ukfadzie sieciowym ze wszystkimi centralami sygnalizacji pozarowej firmy
SCHRACK

System powinien spetnia¢ wymogi normy europejskiej EN54 w zakresie funkcjonalno$ci i
niezawodnos$ci systemu ochrony przeciwpozarowej. System powinien posiada¢ niezbedne
certyfikaty i dopuszczenia obowigzujgce na terenie Rzeczypospolitej Polskiej (CNBOP,
VDS) oraz z powodzeniem montowany jest w obiektach objetych wymaganiami norm
NFPA, czy BS

System sygnalizacji pozarowej Integral IP powinien by¢ w petni kompatybilny ze
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wszystkimi wczesniejszymi generacjami systemoOw produkcji Schrack Seconet. Taka
polityka producenta jest gwarancjg na petng kompatybilno$¢ z przysztymi generacjami
central, ktére powstang w przyszitosci. Daje to duze mozliwosci zarbwno modernizacji jak i
rozbudowy systemu w bliskiej i dalekiej przysztosci, a dostepnos¢ czesci zamiennych dla
wycofywanych z produkcji urzadzen przestaje by¢ typowym problemem Kklienta
koncowego.

e System powinien posiada¢ 100% redundancje sprzetowa i programowg co gwarantuje
zdecydowanie wieksze bezpieczenstwo bezawaryjnej pracy systemu a dodatkowo
umozliwia obstuge poprzez jedng centrale zdecydowanie ponad 512 elementow!!!.
Dodatkowo kazda centrala posiada pamie¢ 65 000 zdarzen.

e Petle dozorowe powinny by¢é w technice X-Line o dlugosci do 3 500m i umozliwiajac
obstuge do 250 urzadzen petlowych. Wszystkie elementy petlowe powinny byc¢
wyposazone w obustronny izolator zwarc.

e Glownym elementem detekcyjnym systemu powinna by¢ wielokryteryjna, interaktywna i
multisensorowa czujka optyczno-temperaturowa CUBUSMTD533X wykrywajgca pozary
od TF1 do TF9 oraz mogg pracowa¢ w jednej z 9 klas temperatury. Mozliwe jest
zastosowanie czujek jako czujki optyczne, czujki ciepta lub jako czujki dualne

e System powinien by¢ w petni stabilny i elastyczny przy nawet bardzo duzej ilosci
sygnatow sterujgcych i monitorujgcych. Do dyspozycji powinno by¢ szereg 9 modutéw
we/wy co daje mozliwos¢ swobodnego doboru sterowan i monitorowan dla kazdego,
nawet najbardziej wymagajacego obiektu. Wyjscia przekaznikowe modutdéw wyposazone
sg w funkcje ,fail-safe”

e System powinien by¢ oparty na technologii IP co powoduje ze umozliwia zaréwno
komunikacje pomiedzy centralami, komunikacje z systemem wizualizacji jak i z
narzedziami zdalnego dostepu poprzez sie¢ LAN/WAN. W przypadku zdalnego dostepu
zdecydowanie moze on obnizy¢é koszty serwisu i nadzoru nad systemem. Dodatkowo
narzedzie zdalnej komunikacji z systemem sygnalizacji pozarowej posiada rekomendacje
Instytutu Techniki Budowlanej (ITB)

e System powinien posiada¢ dedykowany, zaawansowany system wizualizacji pozarowe;j
jak réwniez umozliwia¢ komunikacje z systemami zarzgdzania (BMS) poprzez takie
standardy jak BACnet, Modbus, OPC)

7. Wymagania dotyczace wykonania robot

Przejscia przez Sciany i stropy powinny spetnia¢ nastepujace wymagania:

wszystkie przejscia obwodow instalacji SSP przez Sciany i stropy itp. muszag byé chronione przed
uszkodzeniami, przejscia te nalezy wykonywaé w przepustach rurowych obwody instalacji SSP
przechodzac przez podtogi muszg by¢ chronione do wysokosci bezpiecznej przed
przypadkowymi uszkodzeniami.

Jako ostony przed przypadkowymi uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stosowac rury stalowe,
rury z tworzyw sztucznych, korytka blaszane itp.

Na korytarzach, w przestrzeniach miedzy stropowych i w pomieszczeniach zaplecza socjalnego
zaprojektowano optyczne czujki dymu, dodatkowo czujki w przestrzeniach miedzy stropowych
wyposazy¢ we wskazniki zadziatania montowane bezposrednio pod czujkami na suficie
podwieszanym. Wszystkie czujki zamontowa¢ w gniazdach USB 501. Zawiera ono taczéwke
kablowg z srubowymi zaciskami, pozwalajgcg na szybkie podtgczenie przewodéw instalacii.
Gniazdo wraz z czujkg posiada wewnetrzny izolator zwar¢, ktéry zabezpiecza dang linie przed
pojedynczymi uszkodzeniami zewnetrznymi (przerwa, zwarcie) automatycznie odcinajgc
uszkodzony fragment linii. Konstrukcja gniazda umozliwia elastyczne mocowanie go do podtoza i
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estetyczne doprowadzenie okablowania. Zastosowano w nim oryginalng koncepcje tatwego
naprowadzania i taczenia czujki z gniazdem.

Do wywotywania alarmu pozarowego przez osoby przebywajgce w obiekcie przewidziano reczne
ostrzegacze pozaru zlokalizowane w przejsciach komunikacyjnych przy wyj$ciach ewakuacyj-
nych. Reczny ostrzegacz pozarowy MCP545X Nalezy montowa¢ na wysokosci 1,4 m od
poziomu posadzki.

Sygnalizatory akustyczno-optyczne montowa¢ pod sufitem podwieszanym za posrednictwie
puszek rozgateznych PIP-1A z bezpiecznikami topikowymi.

Zaprojektowane w obiekcie centrale ppoz. posiadajg wewnetrzny zasilacz sieciowy zasilany
napieciem przemiennym 230V/50Hz., ktéry nalezy zasili¢ z rozdzielnicy pozarowej. Zasilacz
sieciowy umozliwia jednoczesne zasilanie centrali oraz buforowanie lub tadowanie dotaczonej
baterii akumulatorow - rezerwowego zrédta zasilania. Napigecie robocze centrali wynosi 24 V.
Centrale nalezy zamontowa¢ w miejscu zaprojektowanym lub innym wskazanym przez
uzytkownika z zapewnieniem wszystkich niezbednych parametrow dla tego pomieszczenia.
Powyzsze elementy nalezy zabezpieczy¢ bezpiecznikiem 16A o charakterystyce pradowej typu
B. Kazdg z central nalezy obowigzkowo uziemi¢ przewodem LgY4mm.

Montaz instalacji i prowadzenie okablowania

Montaz instalacji nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujgcymi w kraju normami i przepisami.
Uwagi odnosnie montazu okablowania i urzadzeh:

e Potaczenia miedzy elementami petli dozorowej pokazano na rysunkach instalacji.
Wykonac¢ je kablem typu YnTKSYekw 1x2x0,8 z zachowaniem przepisowej odlegtosci od
przewodow elektrycznych,

e Przewody niepalne, ktore nie bedg prowadzone trasami klasy E90, nalezy uktada¢ bezpo-
Srednio na tynku na uchwytach niepalnych przytwierdzonych bezposrednio do podioza,
zgodnie z certyfikatem kabla co 30 cm.

e Wskaznik zadziatania dla czujek zamontowanych w przestrzeni miedzystropowej na
suficie rzeczywistym nalezy zamontowa¢ bezposrednio pod czujkg na suficie
podwieszanym

e w przypadkach kolizji lub zblizeh nalezy zachowac¢ odlegtos¢ 50 cm czujek od scian, pod-
ciagéw, przewoddéw wentylacyjnych (o ile przebiegaj g one w odlegtosci mniejszej niz 15
cm od stropu), opraw Swietlnych itp.

o Nalezy takze zachowaé odlegtos¢ min. 1,0 m od kratek wentylacyjnych nawiewu i wywie-
wu.

e Reczne ostrzegacze pozaru nalezy montowa¢ w widocznych miejscach na wys. 1,4m nad

podioga.
o lloSc¢ sterowan i sygnatow monitorujgcych nalezy zweryfikowaé na obiekcie.

Dla zachowania warunkéw gwarancji, nalezy bezwzglednie zapewni¢ konserwacje systemu
przez podmiot autoryzowany przez gwaranta.
Konserwacja systemu sygnalizacji pozaru i oddymiania w petnym zakresie musi by¢ przeprowa-
dzana w okresach minimum 1 raz w ciggu 6 miesiecy i powinna zosta¢ uzgodniona w odrebne;j
umowie konserwacyjnej.
Podczas kazdej konserwacji okresowej nalezy wykona¢ nastepujace sprawdzenia:

e sprawdzenie instalacji, rozmieszczenia i zamocowania catego wyposazenia i urzadzen na

podstawie dokumentacji technicznej;
e sprawdzenie poprawnosci dziatania wszystkich czujek, tgcznie z urzgdzeniami uruchamia-
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nymi recznie, sprawdzenie poprawnosci oprogramowania centrali, poprawnosci wykony-
wanych sterowan oraz poprawnosci wykonywanych monitorowan;

e sprawdzenie zgodnosci z wymaganiami wszystkich potaczen gietkich;
sprawdzenie zasilania awaryjnego centrali;

e sprawdzenie centrali i jej obstugi zgodnie z zaleceniami.

Wszystkie urzadzenia w.w. mozna zamieni¢ na urzgdzenia o rownowaznych parametrach.

W przypadku stosowania urzadzen, materiatdw i wyrobéw o parametrach réwnowaznych,
podstawg do akceptacji zmian bedzie dokfadna informacja o zastosowanych materiatach, w
rozumieniu: nazwa producenta, model, typ lub wersja proponowanego urzadzenia oraz ilos¢,
wraz z zestawieniem porownawczym danych technicznych i wykazania zgodnosci z minimalnymi
wymaganiami techniczno-uzytkowymi ujetymi w punkcie 5. Specyfikacji.

Brak takich informacji spowoduje uznanie urzadzen i materiatbw za nie odpowiadajgce
wymaganiom. Na podstawie przekazanych materiatdbw Projektant potwierdza pisemnie
réwnowaznosé zastosowanych rozwigzan, brak wptywu ich zastosowania na inne instalacje
powigzane, brak wptywu na wzrost kosztow realizacji inwestycji oraz wyraza zgode na ich
zastosowanie. Na tej podstawie Inspektor Nadzoru moze wyrazi¢ zgode na zastosowanie innego
typu urzadzen i materiatow niz wskazane w dokumentacji przetargowej.

Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju
materiatu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zamieniany bez
zgody Inspektora nadzoru.

8. Kontrola, badania i odbiér wyrobow i robét budowlanych

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét, jakosci materiatéw i elementéow i musi
zapewni¢ odpowiedni system kontroli oraz mozliwo$¢ pobierania probek i badania materiatéw i
robét. Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia pomiaréw i badan materiatéw oraz robét z
czestotliwoscig gwarantujgcg, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i specyfikacjach technicznych.
Pomiary i kontrole powinny dotyczyc:

e Zgodnosci wykonania robot z dokumentacijg projektowa,

e Wykonania pomiaréw rezystancji uziemienia, izolacji, pomiaréw skutecznosci ochrony

przeciwporazeniowej z przekazaniem wynikéw do protokotu odbioru
e Wykonania pomiarow ciggtosci zyt i ciggtosci ekranu przewodu petli dozorowej,
rezystancji izolacji przewodu petli dozorowej, rezystancji zyt przewodu petli dozorowej

o Jesli uzyskano satysfakcjonujace wyniki pomiaréw, Wykonawca powinien dokonac
uruchomienia instalacji i pokazac¢ jej prawidlowe dziatanie zgodnie z rysunkami i
specyfikacja.
Pomiary i kontrole powinny dotyczyc¢:
kontrola zastosowan urzadzen i materiatéw,
kontrola wykonywanych potgczen,
kontrola zainstalowanych krzyzowan i wspolnych odcinkow z innymi instalacjami,
sprawdzenie instalacji ze wzgledu na zwarcia lub przerwy, ktére mogty zaistnie¢
sprawdzenie rezystancji obwodow

e sprawdzenie rezystancji zyt
Wszystkie badania i pomiary nalezy wykona¢ zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego mozna stosowac wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego. Przed przystapie-
niem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru inwestorskiego o
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rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po ich wykonaniu Wykonawca przedstawi
inspektorowi nadzoru inwestorskiego wyniki badan.

9. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét

Obmiar roboét trzeba wykonywaé w obecnosci Inspektora Nadzoru. Obmiar przeprowadzony
powinien by¢ zgodnie z obowigzujacymi zasadami zaréwno na etapie wykonywania, jak i po
zakonczeniu wykonywania elementu robét stanowigcego odrebng cato$¢ obiektu.

Obmiar trzeba wykona¢ w jednostkach i zgodnie z zasadami przyjetymi w kosztorysowaniu.

10. Odbiér robét budowlanych

Po zakonczeniu budowy Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ Inwestorowi nastepujace
dokumenty:

e Plany i schematy instalacji zmienione na podstawie rysunkéw roboczych,

e Pisemne uzgodnienia odstepstw od projektu z przedstawicielem inwestora oraz z
zespotem projektowym,
Dziennik budowy i ksigzke obmiarow,
Protokoty odbiorow czesciowych,
Instrukcje uzytkowania urzadzen, gwarancje, atesty, certyfikaty zainstalowanych urzadzen
Protokoty sprawdzenia, skutecznos$ci i wydajnosci urzadzen i instalacji.

Wyzej wymienione wymagania dotyczace dokumentéw mogg ulec zmianom i poszerzeniom.
Odbioru koncowego dokonuje komisja odbiorcza powotana przez Inwestora. Obowigzkowo w
sktad komisji wchodza;:

e Przedstawiciele inwestora, w tym inspektor nadzoru,

o Kierownik budowy (gtéwny wykonawca roboét),

o Kierownik robot elektrycznych,

o Przedstawiciele uzytkownika obiektu.

11. Rozliczenie robot

Rozliczenie wykonanych robot nastapi na zasadach okreslonych w Formularzu Aktu Umowy.

12. Dokumenty odniesienia

Instalacje nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujacym przepisami prawa i Polskimi Normami, a w
szczegolnosci:

e Ustawa z dnia7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane. (Dz. U. z 1994 r., Nr 89, RKR poz. 414 z
pdzniejszymi zmianami),

e Rozporzadzeniem Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 21 kwietnia 2006 r.
w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow budowlanych i terenow
(Dz. U. Nr 80, poz. 563 z dn. 11.05.2006 r.)

e Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 roku w sprawie warun-
kéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie /Dz. U. Z dnia 15
czerwca 2002 roku/,

e Polska Normg PN-EN-08350-14; Systemy sygnalizacji pozarowej; Projektowanie, zakta-
danie, odbidr, eksploatacja i konserwacja instalacji,
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Przepisami Budowy Urzadzeh Elektroenergetycznych - IE 1980,
PN-84/8984-10 ,Zaktadowe sieci telekomunikacyjne wnetrzowe. Instalacje wnetrzowe”,
Podstawowymi zasadami projektowania instalacji sygnalizacji pozarowej opracowanej
przez CNBOP w oparciu o materiaty VdS. Warszawa 1994 r.,

o Katalogi urzadzen firmy SCHRACK / SECONET.
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