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1. Czes¢ ogodlna

1.1 Nazwa nadana zamowieniu

Projekt wykonawczy kompleksu zabudowy ustugowej na potrzeby Szczecihskiego Parku
Naukowo Technologicznego przy ul. Niemierzynska w Szczecinie.

1.2 Przedmioti zakres robot

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej warunkow i odbioru robot (STWIOR) sg
wymagania ogolne dotyczace wykonania i odbioru roboét zwigzanych =z instalacjami
teletechnicznymi projektu ,Budowa i wyposazenie | etapu POMERANIA TECHNOPARK w
Szczecinie przy ul. Nlemierzynskiej/Cyfrowej, kontynuacja inwestyc;ji.”

Zakres robot obejmuje m. in.:

e Wykonanie instalacji systemu sygnalizacji wtamania i napadu (SSWIN) w budynku
Centrum Komputerowym SPNT zwanym w dalszej czesci budynkiem A, w budynku
Inkubatora Przedsiebiorczosci SPNT zwanym w dalszej czesci budynkiem B, w budynku
Centrum Innowacyjnosci SPNT zwanym w dalszej czesci budynkiem C.

e Woykonanie instalacji kontroli dostepu (KD) w budynkach A, B, C i garazu podziemnego
pod tymi budynkami zwanym w dalszej czesci garazem.

¢ Wykonanie instalacji systemu monitoringu wizyjnego w technologii IP (CCTV IP) w
budynkach A, B, C, w garazu oraz terenu zewnetrznego SPNT realizowanego w ramach
etapu I.

W zakresie SSWIN zakres robét obejmuje:
e instalacje central alarmowych,

e instalacje manipulatorow i innych elementéw obstugi,

e instalacje czujek ruchu typu PIR, dualnych PIR+MW, zalania, przyciskéw napadowych i
czujek magnetycznych otwarcia tzw. kontaktronéw,

e instalacje tras okablowania sygnatowego i zasilajacego,

¢ instalacje zasilania awaryjnego,

e integracje z systemem KD,

e integracje z tzw. systemem zarzadzania budynkiem zwanym w dalszej czesci systemem
BMS.

W zakresie KD zakres rob6t obejmuije:
o kwalifikacje rodzajéw przejsc jako jedno lub dwustronnie kontrolowane,
¢ instalacje kontroleréw przejs¢ nadzorowanych,
¢ instalacje czytnikéw KD,
¢ instalacje elementéw pozwalajgcych na blokowanie otwarcia kontrolowanego przejscia,
¢ instalacje odbiornika radiowego do sterowania bramg garazowg w budynku A,
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¢ instalacje tras okablowania sygnatowego i zasilajgcego,
e instalacje zasilania awaryjnego,

e integracje z systemem SSWIN

¢ integracje z systemem CCTV,

e integracje z systemem SAP,

e integracje z systemem BMS.

W zakresie CCTV IP zakres robot obejmuje:
¢ instalacje poszczegolnych punktow kamerowych,

¢ instalacje punktow dystrybucyjnych,

¢ instalacje zespotu rejestratora cyfrowego,

e instalacje tras okablowania sygnatowego i zasilajgcego,
¢ instalacje zasilania awaryjnego,

e integracje z systemem KD,

e integracje z systemem BMS.

1.3 Zakres stosowania STWIOR

STWIOR jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji robdt
wymienionych w pkt. 1.2.

Projektant sporzadzajacy dokumentacje projektowa i specyfikacje techniczng wykonania i
odbioru robét budowlanych moze wprowadza¢ do niniejszej specyfikacji zmiany, uzupetnienia
lub uscislenia, odpowiednie dla przewidzianych projektem zadania, obiektu i robdt,
uwzgledniajace wymagania Zamawiajgcego oraz konkretne warunki realizacji zadania, obiektu i
robot, ktore sg niezbedne do okreslania ich standardu i jakosci.

1.1 Nazwy i kody robét budowlanych w zakresie objetym przedmiotem zaméwienia

CPV45315100-9 - Instalacyjne roboty elektryczne
CPV45314-Instalowanie sprzetu telekomunikacyjnego

Wszystkie okreslenia, nazwy, ktére znalazty sie w tej specyfikacji sg zgodne albo réwnowazne z
Polskimi Normami zawartymi w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r.,
albo z okresleniami ujetymi w odpowiednich przepisach podanych w punkcie 10 specyfikacji.
Roboty muszg byé wykonane zgodnie z wymaganiami obowigzujgcych przepiséw, norm i
instrukcji. Nie wyszczegolnienie jakichkolwiek obowigzujgcych aktow prawnych nie zwalnia
wykonawcy od ich stosowania.
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1.2 0Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢ z
dokumentacjg projektowa, normatywami niskopradowymi, STWIOR i poleceniami Inspektora
nadzoru.

1.2.1 Dokumentacja projektowa

Przekazana Wykonawcy dokumentacja projektowa posiada opis, cze$¢ graficzng, oraz
zalgczniki.

Dokumentacja projektowa, STWIOR oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru stanowig podstawe do realizacji robdt, a wymagania wyszczegodlnione w
choéby jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w catej
dokumentacji.

Cechy materiatéw i elementéw instalacji musza by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnos$é¢ z
okreslonymi wymaganiami i certyfikatami.

W przypadku, gdy dostarczane materiaty lub wykonane roboty nie bedg zgodne z dokumentacjag,
projektowg lub STWIOR i majg wptyw na niezadowalajgcg jakos¢ elementu instalacji, to takie
materiaty zostang zastgpione innymi, a elementy instalacji zdemontowane i wykonane ponownie
na koszt Wykonawcy.

1.2.2 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaC¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony Ssrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykonywania robét wykonczeniowych Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy,

b) podejmowac wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie unikaé
uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub witasnosci spotecznej, a wynikajagcych ze skazenia,
hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

1.2.3 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej.
Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi
przepisami, na terenie budowy.

1.2.4 Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji i urzadzen zlokalizowanych na terenie budowy, do
czasu odbioru robét. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem instalacji teletechnicznych w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwilocznie
powiadomi Inspektora nadzoru i zainteresowanych uzytkownikéw oraz bedzie z
nimi wspétpracowat, dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na budowie.
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1.2.5 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0os6b zatrudnionych na budowie.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umownej.

1.2.6 Ochrona i utrzymanie roboét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materialy i urzgdzenia
uzywane do robaét instalacyjnych od daty rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.

1.2.7 Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest znaé¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji
panstwowej i samorzadowej, ktore sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia
robét. Np. rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. z dn.
19.03.2003 r. Nr 47, poz. 401) oraz Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r.
w sprawie ogolnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169 poz. 1650).
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen
lub metod i w sposéb ciggly bedzie informowaé Inspektora nadzoru o swoich dziataniach,
przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1 Zrédta uzyskania materiatéw do instalacji teletechnicznych

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru szczegdtowe informacje dotyczace, zamawianych
materiatow i odpowiednie aprobaty techniczne do zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru.
Materiaty dla instalacji teletechnicznych powinny spetnia¢é wymagania jakosciowe okreslone
Polskimi Normami, aprobatami technicznymi i certyfikatami.

Wykonawca na etapie akceptacji materiatow (Wnioskéw Materiatowych), winien przedstawiac
deklaracje wilasciwosci uzytkowych wyrobu wprowadzanego do obrotu zgodnie z
Rozporzadzeniem Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) nr 305/2011 z dnia 9 marca 2011 r.,
okreslajacego zharmonizowane warunki zharmonizowane warunki wprowadzania do obrotu
wyrobéw budowlanych.
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2.2 Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jakosciowym

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom jako$ciowym zostang przez Wykonawce wywiezione
z terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj instalacji, w ktérym znajdujg sie nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.3 Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy bedg one
potrzebne do robdt instalacyjnych, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem i
zawilgoceniem oraz zniszczeniem zachowaty swojg jako$¢ i wtasciwosé do robot instalacyjnych i
byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca i magazyny czasowego skfadowania materiatdw bedg zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych 2z Inspektorem nadzoru i kierownikiem budowy
(budowlanym).

Magazyny nalezy zabezpieczy¢ przed kradzieza.

2.4 Wariantowe stosowanie materiatléw

Podczas wykonywania rob6t montazowych instalacji teletechnicznych nalezy stosowaé materiaty
i wyroby ujete w zestawieniu materialowym projektu wykonawczego — zamiennego ,Instalacje
teletechniczne” lub o parametrach rownowaznych. W przypadku stosowania urzadzen,
materiatow i wyrobdw o parametrach réwnowaznych, podstawg do akceptacji zmian bedzie
doktadna informacja o zastosowanych materiatach, w rozumieniu: nazwa producenta, model, typ
lub wersja proponowanego urzadzenia oraz ilos¢, wraz z zestawieniem porownawczym danych
technicznych i wykazania zgodnosci z minimalnymi wymaganiami techniczno-uzytkowymi
ujetymi w punkcie 3. dokumentacji projektowej. Brak takich informacji spowoduje uznanie
urzgdzen i materiatbw za nie odpowiadajagce wymaganiom. Na podstawie przekazanych
materiatdw Projektant potwierdza pisemnie réwnowaznos¢ zastosowanych rozwigzan, brak
wptywu ich zastosowania na inne instalacje powigzane, brak wptywu na wzrost kosztow realizacji
inwestycji oraz wyraza zgode na ich zastosowanie. Na tej podstawie Inspektor Nadzoru moze
wyrazi¢ zgode na zastosowanie innego typu urzadzeh i materialdbw niz wskazane w
dokumentacji przetargowe;j.

Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju
materiatu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej zamieniany bez
zgody Inspektora nadzoru.

2.5 Urzadzenia i /lub materialy kluczowe

2.5.1 Centrala alarmowa INTEGRA 64 Plus SATEL w stopniu zabezpieczenia Grade

Minimalne wymagania techniczno — uzytkowe dla centrali alarmowej w stopniu
zabezpieczenia GRADE 3:
e petna zgodnos$¢ z normami serii EN50131 dla urzadzen Stopnia 3 (Grade 3)

¢ wbudowany zaawansowany zasilacz 2A+1,5A z rozbudowang diagnostykg
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obstuga do 64wejs¢ z mozliwoscig programowania rezystancji parametrycznej oraz
obstuga linii 3EOL (min. wejscia ptyty gtownej)

port USB do programowania za pomocg PC

mozliwos¢ podziatu systemu na 32 strefy oraz 8 partycji

rozbudowa do 64 programowalnych wyjs¢

magistrale komunikacyjne do podtaczania manipulatorow i modutdéw rozszerzen
wbudowany komunikator telefoniczny z funkcjg monitoringu, powiadamiania
gtosowego i zdalnego sterowania

obstuga systemu przy pomocy manipulatoréw LCD, klawiatur strefowych, pilotow
i kart zblizeniowych oraz zdalnie z uzyciem komputera lub telefonu komérkowego
64 niezalezne timery do automatycznego sterowania

funkcje kontroli dostepu i automatyki domowej

pamie¢ 5 631 zdarzen z funkcjg wydruku

obstuga do 192+8+1 uzytkownikow

mozliwos¢ aktualizacji oprogramowania za pomocg komputera

2.5.2 Centralaalarmowa INTEGRA 128 Plus w stopieniu zabezpieczenia Grade 2

Minimalne wymagania techniczno — uzytkowe dla central alarmowych w stopniu
zabezpieczenia GRADE 2:

petna zgodnos¢ z normami serii EN50131 dla urzadzen Stopnia 2 (Grade 2)
wbudowany zaawansowany zasilacz 2A+1,5A z rozbudowang diagnostyka

obstuga do 128 wejs¢ z mozliwoscig programowania rezystancji parametrycznej
oraz obstuga linii 3EOL (min. wejscia ptyty gtownej)

port USB do programowania za pomocag PC

mozliwo$¢ podziatu systemu na 32 strefy oraz 8 partycji

rozbudowa do 128 programowalnych wyjs¢

magistrale komunikacyjne do podtaczania manipulatoréw i modutéw rozszerzen
wbudowany komunikator telefoniczny z funkcjg monitoringu, powiadamiania
gtosowego i zdalnego sterowania

obstuga systemu przy pomocy manipulatoréw LCD, klawiatur strefowych, pilotow
i kart zblizeniowych oraz zdalnie z uzyciem komputera lub telefonu komérkowego
64 niezalezne timery do automatycznego sterowania

funkcje kontroli dostepu i automatyki domowej

pamie¢ 22527 zdarzen z funkcjg wydruku

obstuga do 240+8+1 uzytkownikow

mozliwos¢ aktualizacji oprogramowania za pomocg komputera

2.5.3 Modut Komunikacyjny TCP/IP ETHM-1 — kryterium dziatania ATS5

Minimalne wymagania techniczno — uzytkowe dla modutéw komunikacyjnych:
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petna zgodno$¢ z normami serii EN50136 dla urzadzen transmisji alarmu w
kryterium dziatania ATS 5

monitoring TCP/IP

kodowanie transmisji danych

obstuga automatycznej konfiguracji adreséw DHCP

otwarty protokét do integracji kanatem TCP/IP z innymi systemami

2.5.4 Modutowy kontroler dostepu AMC2-4WCF

Minimalne wymagania techniczno — uzytkowe dla kontrolerow dostepu:

wyswietlacz LCD na kazdym kontrolerze do wyswietlania informacji serwisowych

8 wejs¢ analogowych do kontroli stanu przejscia

mozliwos¢ obstugi 4 przejsé z jednego kontrolera

mozliwos¢ komunikacji pomiedzy kontrolerami poprzez IP i/lub RS-485

mozliwos¢ rozbudowy systemu bez koniecznos$ci wymiany urzadzen

mozliwos¢ zastosowania dodatkowych modutéw monitorowanych wejs¢ i wyjs¢
dowolnie programowalnych (moduty 8 i 16 wejsé/wyjs¢), w przypadku zastosowania
analogowego mozna okresli¢ wartosci rezystancji umozliwiajgce przeprowadzanie
kontroli przerwania kabli oraz zwarcia

mozliwos¢ zastosowania réznego rodzaju czytnikow (standard Wiegand lub RS-485)
zapewnia w razie pozaru lub awarii systemu automatyczne i reczne, samoczynne
otwarcie przej$¢ kontrolowanych, bez mozliwosci ich blokowania, a w zwigzku z tym
moze byé stosowany na drogach ewakuacyjnych zgodnie z rozporzgadzeniem
MSWIA z dnia 27 kwietnia 2010 r. (Dz. U. Nr 85 poz. 553.) - posiada swiadectwa
dopuszczenia CNBOP

w kazdym kontrolerze wbudowana karta Compact Flash co pozwala na
przyznawanie niezaleznych kontroli autoryzacji w punktach dostepu, podejmowanie
decyzji o dostepie, sterowanie sitownikami oraz rejestrowanie zdarzen przejscia
nawet w przypadku utraty potaczenia z komputerem

kazdy kontroler posiada wyjscia zasilania zaréwno do czytnikow, jak i elementéw
blokujacych drzwi

2.5.5 Czytniki kart zblizeniowych ARD-R10, ARD-RK40-AMCO01, ARD-R90
Minimalne wymagania techniczno — uzytkowe dla czytnikow zblizeniowych:

czestotliwos¢ 13,56 MHz do potaczenia z kontrolerem dostepu z interfejsem
Wiegand

przeznaczony do uzywania w pomieszczeniach i na zewnatrz budynkow.
wspotpraca z kartami zblizeniowymi, ktére wykorzystujg 64—bitowe klucze publiczne
do uwierzytelniania dwukierunkowego oraz umozliwia odczytywanie numeréw
seryjnych w formacie 32-bit, zgodnie ze standardem I1SO 14443A.

szyfrowanie danych przesytanych miedzy czytnikiem i karta.

Projekt wspotfinansowany przez Uni¢ Europejska z Europejskiego Funduszu Rozwoju Regionalnego w ramach
Regionalnego Programu Operacyjnego Wojewddztwa Zachodniopomorskiego na lata 2007-2013

10



. UNIA EUROPEJSKA
PROG RAM REGIONALNY Europejski Fundusz
NARODOWA STRATEGIA SPOINOSCI 3 RL;":\.'.:'J_J Qtril ionalnego

2.5.6 Zasilacz buforowy PSBEN 3012C 13,8V/3A/17Ah/EN

Minimalne wymagania techniczno — uzytkowe dla zasilaczy buforowych zgodnych z

EN50131:

e Zasilanie: 230VAC/50Hz
o Wyjscie zasilania:
- 1,4A/13,8VDC - dla stopnia 1, 2
- 0,56A/13,8VDC - dla stopnia 3
- 3A/13,8VDC - dla ogélnego zastosowania
e Prad tadowania akumulatora: 0,2A/0,6A/1A/1,5A
e Miejsce na akumulator: 17Ah/12V
e Sprawnosc: 70%
e Zabezpieczenia: SCP, OLP, OVP, UVP*, tamper (otwarcie obudowy, oderwanie od
sciany)
e Woyjscia techniczne: EPS - awaria sieci AC, PSU - awaria zasilacza,
APS - awaria akumulatora
e Funkcje dodatkowe: zgodne z normg EN50131, panel LED

2.5.7 Rejestrator Geutebrueck GeViScope IP/SE+

Najwazniejsze urzadzenia zarzgdzajgce systemem telewizji dozorowej (rejestratory lub

grupy rejestratoréw, oprogramowanie zarzadzajgce i integrujace rejestratory, stacje podgladowe,
krosownice wizyjne, macierze dyskowe) powinny spetnia¢ nastepujgce wymagania techniczno-
uzytkowe:

Uzyty sprzet i materiaty powinny by¢ komponentami standardowymi dostepnymi w statej
ofercie danego producenta.

Wszystkie systemy powinny by¢ przetestowane i wdrozone w istniejacych instalacjach.
Gwarancja producenta nie powinna by¢ krétsza niz 24 miesigce od daty dostawy.
Producent urzadzenia lub jego reprezentant powinien udostepnia¢ linie telefoniczng dla
wsparcia technicznego, dostepng przez wszystkie dni robocze w godzinach pracy tych
firm.

Uaktualnienia nabytego oprogramowania do najnowszych, dostepnych u producenta
wersji, powinny by¢ udostepniane bezptatnie. Nie dopuszcza sie pobierania dodatkowych
opfat za utrzymanie aktualnosci oprogramowania (z ang. software maintenance, upgrades
plans, updates itp.),

Producent zagwarantowa¢ powinien minimum 8 lat wsparcia serwisowego urzadzen od
momentu ich zakupu.

System powinien pozwala¢ na rozszerzenie funkcjonalnosci poprzez uaktualnienie
oprogramowania bez potrzeby zmian w strukturze sprzetowe;.

Do zapisu obrazu z kamer wykorzystany powinien byé cyfrowy rejestrator sieciowy.
Powinien on umozliwia¢ wykorzystanie zaawansowanej technologicznie kompresji typu
MPEG4 i/lub H.264 zoptymalizowane] i zaadoptowanej do wykorzystania w
profesjonalnych systemach nadzoru CCTV, dostepnej dla kazdego obstugiwanego kanatu
oraz JPEG - uzytkownik powinien mie¢ mozliwo$¢ wyboru rodzaju kompresji w
zalezno$ci od zastosowanych kamer, ich funkcji w systemie itp.
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Algorytm kompresji i dekompresji (w przypadku MPEG-4 i H.264) powinien umozliwia¢
niezalezne definiowanie parametréw pracy dla kazdego kanatu (wej$cia) wideo, z
uwzglednieniem ustawienia dtugosci struktury GOP lub czestosci wystepowania klatek
bazowych; zagwarantuje to dopasowanie do charakterystyki obserwowanej sceny i
umozliwi dokfadne definiowanie parametréw przeptywnosci strumienia danych.

System powinien obstugiwaé potgczenie sieciowe z obstugg protokotu TCP/IP i
predkosciag potaczenia 1 GBit/sekunde. W przypadku wykorzystywania kamer sieciowych,
kazdy z serwerdw rejestrujgcych posiada¢ powinien minimum podwdjng karte
Ethernetowg (pierwsza dla sygnatdw przychodzacych z kamer, druga dla strumieni
wysytanych do stacji podgladowych). Przy zastosowaniu macierzy iSCSI rejestrator
powinien by¢ wyposazony w trzy karty sieciowe.

Zamawiajagcy wymaga aby zaimplementowane byty minimum: 10 protokotdéw do
sterowania kamerami obrotowymi, 100 typéw kamer IP lub serwerow sieciowych, 50
typow kamer MPixelowych, a takze powinny by¢ wspierane (dla podgladu i zapisu)
standardy ONVIF i RTSP

System powinien umozliwia¢ lokalny podglad na Zzywo, odtwarzanie i nagrywanie
wszystkich podigczonych kamer. Funkcja podgladu bez ograniczen musi by¢ dostepna
réwniez poprzez potgczenie sieciowe z rejestratorem. Podglad obrazéw z kamer w zaden
sposéb nie moze wptywaé na prowadzong rejestracje.

Dla wybranych uzytkownikdw istnie¢ musi mozliwos¢ zdefiniowania niezaleznych
ograniczen co do podgladu na zywo i/lub odtwarzania pojedynczych kamer/grup kamer.
Jednoczesnie musi istnie¢ mozliwos¢ zdefiniowania maksymalnego wieku nagran, jaki
przystuguje uzytkownikowi dla podgladu zarejestrowanego materiatu (np. uzytkownik
moze otworzy¢ wytgcznie materiat nie starszy niz 1 godzina)

Predkosc¢ przetwarzania obrazéw z poditgczonych kamer sieciowych powinna by¢ zalezna
wylgcznie od mozliwosci i parametrow samej kamery i nie powinna by¢ w zaden sposob
ograniczona przez rejestrator.

System powinien umozliwiaé tworzenie wielopoziomowego systemu zabezpieczeh
dostepu w oparciu o hasta. System powinien umozliwiajgc tworzenie kont pojedynczych
uzytkownikéw oraz grup uzytkownikdw z przypisanymi uprawnieniami dostepu. Prawa
dostepu powinny co najmniej umozliwi¢ rozréznienie grup administracyjnych (z dostepem
do opcji konfiguracji systemu) oraz grup uzytkowych (dostep do poszczegdinych
rejestratoréw i kamer, podglad "na zywo" oraz dostep do archiwum, definiowanie akcji
takich jak przetwarzanie i wysSwietlanie stanéw alarmowych, tworzenie kopii zapasowych,
drukowanie, eksport sekwencji obrazow).

System powinien udostepnia¢ otwarte i udokumentowane interfejsy komunikacyjne.
Producent systemu na zadanie powinien bezptatnie udostepnia¢ zestaw narzedzi
programistycznych (z ang. Software Development Kit, SDK) umozliwiajacy stworzenie
oprogramowania integrujgcego z innymi systemami.

System powinien by¢ skalowany i rozszerzalny aby umozliwi¢ prostg rozbudowe w razie
takiej potrzeby.

System powinien wspierac¢ podtgczenie zewnetrznych macierzy dyskowych RAID (poziom
5). Mozliwe powinno by¢ tez automatyczne tworzenie kopi zapasowych catosci lub
wybranej cze$ci materiatu. System powinien zarzgdza¢ zapisanymi kopiami nagran
udostepniajgc co najmniej opcje: dzielenie duzych plikbw na czesci przy ich tworzeniu,
szyfrowanie tworzonych plikéw (hasto), limitowanie pasma zajmowanego przez proces
backupu, autousuwanie najstarszych nagran po zdefiniowanym czasie lub przekroczeniu
wielkosci zdefiniowanej przestrzeni dyskowe;j.
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System umozliwiaé powinien tworzenie kopii fragmentéw lub catosci zarejestrowanego
materiatu. Konfiguracja tworzenie kopii zapasowych powinna pozwoli¢ uzytkownikowi
wskazywa¢ rézne katalogi dla przechowywania kopii zapasowych na nosnikach
magazynujacych potaczonych lokalnie lub poprzez sie¢, dla réznych zdarzen dotyczacych
tworzenia kopii zapasowych.

Tworzenie kopii zapasowych powinno by¢ mozliwe regularnie, we wczesniej okreslonych
godzinach lub dniach jak réwniez wywotywa¢ je powinien dowolny alarm lub zdarzenie
systemowe.

Powinna istnie¢ mozliwosé rozrézniania miedzy kopiami zapasowymi nagran ciggtych
oraz alarmow lub zdarzen, przy dodatkowym rozréznianiu poziomu alarmu lub zdarzenia.
Zbiér parametrow opisujgcych tworzenie kopii zapasowej zaleznie od przyczyn
wywotujgcych tg kopie (opisanych w punkcie powyzej) umozliwia co najmniegj
zdefiniowanie docelowego katalogu, czasu archiwizacji oraz zachowania zwigzanego z
nadpisywaniem starych plikow kopii zapasowych.

Predkosc rejestracji, rozdzielczos¢ i jakos¢ powinna by¢ ustalana przez uzytkownika
niezaleznie od parametrow strumieni do podgladu "na zywo". Konfiguracja powinna
umozliwia¢ zmiane parametrow rejestracji ,w locie” (bez koniecznosci zmiany parametrow
kamery/kodera z aplikacji konfiguracyjnej — wczesniej predefiniowane parametry dla
rejestracji) dla kazdej kamery niezaleznie, w réznych trybach pracy: nagrywanie ciagte,
nagrywanie zgodnie z harmonogramem czasowym oraz nagrywanie pre-alarmowe i
alarmowe rozne dla roznych typdw zdarzen alarmowych

Dostepna przestrzenn dyskowa zespotu rejestratorow powinna by¢ zorganizowana
logicznie w formie odrebnych segmentdéw (pierscieni, z ang. ring). Pozwoli to na
prowadzanie zapisu z réznymi parametrami odnosnie czasu i priorytetu przechowywania
zapisu z poszczegoOlnych kamer i zdarzen. System powinien udostepniac co najmniej 5
pierscieni zapisu i 5 poziomow (priorytetdw) zapisu. Zapis na pierscieniach powinien
odbywac sie poprzez automatyczne nadpisywanie i zastepowanie najstarszych nagran.
System powinien umozliwiaé stworzenie bazy danych na wielu dyskach twardych /
macierzach dyskowych. Baza danych powinna posiada¢ strukture umozliwiajgca
prawidtowg prace i dostep do danych na wszystkich sprawnych zasobach dyskowych w
przypadku awarii dowolnego z nich. Rozbudowa bazy danych (zwiekszenie pojemnosci)
nie prowadzi do utraty zgromadzonych zapiséw.

Dla wydtuzenia czasu archiwizacji materiatu video, system (w przypadku wspétpracy z
urzadzeniami o specjalizowanej kompresji zaadoptowanej do systeméw CCTV) powinien
umozliwia¢ zmiane ilosci klatek juz zarejestrowanego materiatu — rozrzedzanie zapisu.
Oznacza to, ze po wczesnie zaprogramowanym przez uzytkownika czasie, system
automatycznie usunie zdefiniowang przez uzytkownika czes¢ zarejestrowanego
materiatu.

Przyktadowo: przy normalnej rejestracji predkosé zapisu wynosita 25kl/sek. Po tygodniu
nalezy zachowac tylko 5 klatek/s (sposréd zapisanych wczesniej w ciagu kazdej sekundy
25 klatek nalezy odpowiednio wykasowac 20 klatek zarejestrowanego materiatu).

System powinien obstugiwa¢ dynamiczng transmisje strumieniowg, w celu optymalizacji
obcigzenia sieci, obnizenia wymagan dla dekompresji obrazu i zwiekszenia wydajnosci
wysSwietlania na stacjach podgladowych. W tym celu rozdzielczos¢ transmitowanych "na
zywo" obrazéw powinna automatycznie dostosowywaé sie do rozmiaru (rozdzielczo$ci)
okien podgladu, w ktérych wyswietlane sg obrazy z poszczegdlnych kamer na stacji
podgladowej. Dopasowanie to zalezne powinno by¢ od typu zastosowanej kamery, jednak
system przy wspoOtpracy z wybranymi kamerami umozliwia¢ powinien automatyczne
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dopasowanie minimum do rozdzielczosci: QCIF, QVGA, VGA, SVGA, WXGA, 720p,

1080p, 3MPix, 5SMPix

Uzytkownik powinien mie¢ mozliwos¢ ustawiania takich parametrow, jak rozmiar, kolor,

kolor tta oraz czcionka, przy pomocy ktorych informacje te sg wyswietlane.

System powinien umozliwiaé generowanie zdarzeh oraz tworzenie harmonogramow

czasowych w oparciu 0 zegar astronomiczny zaprogramowany na postawie lokalizacji

geograficznej (dynamiczne obliczanie wschoddw i zachoddw stonca)

Zarzadzanie zdarzeniami i alarmami powinno pozwala¢ na efektywng adaptacje reakciji

systemu na stany alarmowe oraz inne zdarzenia, zgodnie z wymaganiami uzytkownika.

Reakcje systemu powinny uwzgledniac:

e Zdefiniowane przez uzytkownika dowolnego czasu trwania sekwencji wideo przed i
po wystgpieniu alarmu;

o Parametry rejestracji (jakos¢ i predkos¢) niezalezne (indywidualne) dla wszystkich
kamer;

e Automatyczne wyswietlanie obrazéw alarmowych zdefiniowanych przez uzytkownika

(na zywo i/lub w trybie odtwarzania ) na predefiniowanych stacjach roboczych;

Zmiana stanu jednego lub kilku stykow wyjsciowych przekaznikow;

Wysytanie informacji o alarmach lub zdarzeniach do zalogowanych uzytkownikow;

Obstuga interfejséow do systemdw innych producentéw;

Ustawienie jednej lub wielu kamery PTZ w zaprogramowanej pozyciji;

Rozpoczecie tworzenia automatycznych kopii zapasowych przedefiniowanych

sekwencji w razie wystgpienia alarmu, badz innego zdarzenia;

Generowanie alarmow powinno nastepowa¢ co najmniej na skutek nastepujgcych

zdarzen: wewnetrzna analiza obrazu, zewnetrzne wejscia alarmowe oraz interfejsy z

systemoéw innych producentéw (szeregowe lub tgcze TCP/IP).

System udostepnia¢ powinien harmonogramy czasowe do kontroli przetwarzanych

zdarzen oraz parametréw rejestracji. Pozwala to na catkowicie bezobstugowe dziatanie

systemu, np. wigczenie funkcji detekcji (wykrywania) ruchu w okreslonym przedziale

czasowym, lub sprawdzanie stanu stykow wejsciowych w okreslonych przedziatach

czasowych. System udostepnia co najmniej 80 definiowanych przez uzytkownika

przedziatow czasowych.

Stacja operatorska GSCView Station

Minimalne wymagania stacji operatorskiej, oprogramowania klienckiego:

Podglad i przegladanie zarejestrowanych obrazow i dzwieku powinno by¢é mozliwe przy
uzyciu oprogramowania, dostarczonego bezptatnie przez dostawce cyfrowego systemu
CCTV na nosnikach CD-ROM Ilub DVD-ROM, pracujgcego na komputerze klasy PC.
Oprogramowanie musi by¢é kompatybilne co najmniej z systemami Windows XP oraz
Windows 7. Oprogramowanie moze by¢ instalowane bezpfatnie na dowolnej ilosci stacji
podgladowych

Kazda stacja robocza uzytkownika powinna mie¢ nieograniczony dostep do wielu
jednostek DVR/NVR jednoczesnie. Oprogramowanie do podgladu obrazéw (na zywo i
zarejestrowanego materiatu) moze by¢ instalowane bezptatnie na dowolnej ilosci stacji
podgladowych, przy czym kazda z tych stacji moze w dowolnym momencie potaczy¢ sie z
rejestratorem (o ile nie zostat wykorzystany w tym konkretnym momencie limit dostepnych
sesji na rejestratorze, ktéry mozna zwigkszy¢ za pomocag licencji)
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Interfejs uzytkownika powinien umozliwia¢ jednoczesne wyswietlanie obrazu z tej samej
kamery w wielu oknach w réznych trybach (na zywo, odtwarzanie w przéd, odtwarzanie
wstecz, odtwarzanie poklatkowe) jak réwniez odtwarzanie obrazéw z réznych kamer w
wielu oknach podgladu.

Uzytkownik powinien mie¢ mozliwos¢ ustawienia dowolnego rozmiaru, proporcji i pozyciji
kazdego okna podgladu dzieki czemu mozliwe bedzie wyswietlanie nieznieksztatconego
obrazu z dowolnej kamery zainstalowanej w systemie (minimum kamery o proporcjach
[szerokosc:wysokosé] 4:3; 16:9, 9:16, 10:2 itd.). DomysInie system powinien udostepniaé
prezentacje obrazu jako regularng matryce o 1,4,9,16,25 lub 36 okienkach podgladu oraz
szablony podgladéw alarmowych z podziatami 1/5, 1/7 lub 1/9 okien podgladu.

System powinien zezwala¢ na okreslenie szczegdétowych scenariuszy uruchamiania dla
uzytkownika lub grup uzytkownikéw, dotyczacych potaczen z predefiniowanymi serwerami
oraz podgladu predefiniowanych kamer z danych serwerow.

Dostepny powinien by¢ zestaw narzedzi ulepszajacych podglad obrazu, w tym regulacja
jasnosci, kontrastu, nasycenia barw oraz poziom powiekszenia. Zmiany wprowadzone na
podgladzie nie majg wptywu na zapisane dane.

Podglad alarmowy (wywotanie sceny po wystgpieniu alarmu) powinien umozliwia¢
wyswietlenia pojedynczych obrazéow przed- i po-alarmowych oraz catych sekwencji
obrazéw w petli, dla jednej lub wielu kamer.

Funkcja szybkiego wyszukiwania obrazu powinna by¢ definiowana poprzez okre$lenie
takich kryteriow wyszukiwania jak czas, data, numer kamery, typ zdarzenia, data
zdarzenia.

Powinna istnie¢ mozliwo$¢ wyszukiwania po detekcji ruchu na zarejestrowanym obrazie
Analiza alarmoéw lub zdarzen powinna umozliwia¢ bezposredni dostep do obrazéw
zwigzanych z tymi zdarzeniami, poprzez przegladanie globalne wszystkich zdarzen w
systemie, zdarzen przetwarzanych poprzez wybrany serwer lub zdarzeh zwigzanych
wylgcznie z wybrana kamera.

Wyszukiwanie obrazu w grupie kamer powinno umozliwia¢ pézniejsze zsynchronizowane
wyswietlanie wszystkich lub wybranych obrazéw (za pomoca jednej komendy ustawienie
kamer na ten sam czas) odpowiadajace danym kryteriom wyszukiwania z réznych kamer,
w réznych oknach podgladu, bez wzgledu na liczbe jednostek DVR/NVR, z ktorymi
potagczone sg kamery z danej grupy.

Uzytkownik powinien mie¢ mozliwos¢ zaznaczania i szybkiego ponownego odnalezienia
raz wyszukanego obrazu, poprzez liste zaktadek.

Proces odtwarzania nagran w przod/w tyt powinien obstugiwaé predkosci to x1, x2, x4 az
do x1000

W przypadku wyszukiwania dotyczacego wybranej kamery, operator powinien mie¢
mozliwos¢ dokonania wyboru sposrod listy dostepnych nagran oraz punktu na wskazniku
czasu. Lista nagran powinna zawieraé wszystkie kamery, réwniez te, ktore zostaty
usuniete na state lub tymczasowo z listy dostepnych kamer ,na zywo”, a ktére nadal
posiadajg obrazy wideo przechowywane w bazie danych urzadzenia DVR/NVR.

W celu odnalezienia okreslonego nagrania wideo, operator nie musi wybierac
odpowiedniego urzadzenia nagrywajgcego. Uzytkownikowi powinna by¢ udostepniona
jednolita lista wszystkich dostepnych kamer, niezaleznie od tego, do jakiego rejestratora
DVR/NVR kamery te sg podtaczone.

Przy wybieraniu kamery, lista kamer do wyboru powinna by¢ przedstawiona jako struktura
drzewa katalogowego. Rézne typy kamer (stacjonarne, obrotowe, IP i inne) powinny byc¢
wyrdznione w widoku drzewa odpowiednim symbolem lub kolorem.
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System powinien udostepnia¢ opcjonalny, interaktywny, graficzny interfejs uzytkownika
(mapy obiektu z naniesionymi kamerami), aby umozliwi¢ petng kontrole wszystkich
rejestratorow  DVR/NVR w graficznym systemie kontroli obrazu okreslonym przez
uzytkownika. System ten powinien zezwala¢ na import map w formacie standardowych
obrazoéw systemu Windows, takich jak bmp, tiff, lub jpeg. Uzytkownik powinien posiadac
mozliwos¢ definiowania wygladu oraz funkcji elementow graficznych (ikon), takich jak
kamery, okna podgladu, wejscia alarmowe oraz wyjscia przekaznikowe. System posiadac
musi mozliwos¢ tworzenia i modyfikowania przez uzytkownika poszczegdélnych
elementow (ikon).

Oprogramowanie konfiguracyjne powinno byé oddzielone od oprogramowania podgladu.
Powinno sie je uruchomi¢ na standardowym komputerze klasy PC z systemem Windows
XP lub nowszym.

Pofgczenie oprogramowania konfiguracyjnego z jednostkami systemu powinno by¢
mozliwe lokalnie, jak rowniez poprzez sie¢ (przy uzyciu protokotu TCP/IP).

System powinien posiada¢ opcje szyfrowania zgrywanego na nosniki zewnetrzne
materiatu

Oprogramowanie rejestratora i stacji podgladu umozliwia¢ powinno weryfikacje
autentycznosci zarejestrowanych obrazow.

W trakcie procesu eksportowania lub tworzenia kopii zapasowych, oprogramowanie
odczytujgce kopie nagran powinno zosta¢ automatycznie umieszczone razem z
sekwencjami wideo na noéniku magazynujgcym, aby umozliwi¢ przeglad
wyeksportowanych obrazéw na standardowym komputerze klasy PC z systemem
Windows XP lub nowszym, dzieki czemu mozna uniknaé naruszenia ich integralnosci
oraz unika sie potrzeby dodatkowego instalowania oprogramowania przegladajacego.
Powinna istnie¢ mozliwos¢ wyeksportowania materiatu do formatu DVD-Video, dzieki
czemu bedzie mozna odtwarza¢ materiat na standardowych odtwarzaczach DVD (brak
koniecznosci uzywania komputera PC oraz jakiegokolwiek programowania)

Dostepna jest mozliwos¢ wydruku (na drukarce podtaczonej do komputera PC) obrazéw
bezposrednio z poziomu aplikacji podgladu wraz ze szczegétowymi danymi o tym obrazie
(data, czas, nazwa kamery) oraz z mozliwoscig dotgczenia komentarza wpisywanego
przez uzytkownika.

Aplikacja operatora systemu powinna byé w jezyku polskim

Stacje podgladowe posiada¢ powinny mozliwo$¢ podtgczenia min. 4 monitoréw, z ich
dowolng konfiguracjg ( pojedyncze obrazy, podziaty ekranéw, monitory alarmowe itp.).
Wydajnos¢ stacji pozwoli¢ powinna na wys$wietlanie minimum 800 kl/sek (dla 4
monitorow)

Mozliwos¢ kopiowania do pliku wszystkich ustawien systemu oraz mozliwos¢ przestania
wszystkich ustawien z pliku do systemu lub jego poszczegdlnych czesci .

Mozliwos¢ zaimplementowania dodatkowo licencjonowanej lub objetej kosztami systemu
funkcji automatycznej identyfikacji potozenia kamery — poréwnanie obrazu z kamery na
zywo z obrazem referencyjnym zapisanym w rejestratorze — np. w przypadku obrdcenia
kamery lub zmiany ustawienia obiektywu, wywotany moze zosta¢ alarm

Mozliwos¢ zaimplementowania dodatkowo licencjonowanej lub objetej kosztami systemu
funkcji rozpoznawania tablic rejestracyjnych

Mozliwos¢ zaimplementowania dodatkowo licencjonowanej lub objetej kosztami systemu
funkcji analizy obrazu, w tym analize kierunku oraz predkos$ci poruszania sie obiektow
Rejestrator wyposazony powinien by¢ w redundantny zasilacz i pozwala¢ na podtgczenie
minimum 35 kamer
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e System powinien udostepnia¢ peing funkcjonalno$¢ krosownicy wizyjnej (analogowej lub
zbudowanej na bazie sieci IP) z mozliwoscia;:

krosowania sygnatow na zywo oraz obrazow zapisanych w bazie danych

krosowania kamer analogowych z kamerami IP

grupowe przetagczanie kamer na poszczegoélne monitory

sterowanie kamerami obrotowymi

ograniczanie dostepu dla wybranych klawiatur i funkcji oprogramowania w zaleznosci
od uprawnien uzytkownika

wyswietlanie komunikatéw alarmowych

ustawienie sekwencji dla poszczegodinych kamer

podglad na poszczegolnych monitorach w trybach wieloekranowych (wiele kamer
obserwowanych jednoczesnie w podziale ekranu na pojedynczym monitorze)
podigczenie co najmniej 20 klawiatur

powinna istnie¢ mozliwos¢ modernizacji oprogramowania sprzetowego

mozliwos¢ zaprogramowania do 50 niezaleznych sekwencji

obstuga minimum 500 kamer i 70 okien podgladowych, z mozliwo$cig rozbudowany
do minimum 1000 kamer i 500 okien podgladowych.

2.5.9 Wielofunkcyjna konsola operatora systemu MBeg/GCT-3X-LAN

Minimalne wymagania konsoli operatora systemu dla obstugi kamer obrotowych:
Klawiatura systemowa winna posiada¢ mozliwos¢:

Sterowania funkcjami rejestratorow oraz krosownicy wizyjnej

Sterowania kamer obrotowych przy pomocy dragzka sterujgcego

Whbudowany wyswietlacz ciektokrystaliczny

Mozliwos¢ definiowania min 5 przyciskbw na klawiaturze, umozliwiajac
wykonywanie

polecenh zaprogramowanych w systemie

Mozliwos¢ sterowania wieloma rejestratorami z pozycji jednej klawiatury ( min. do
32 rejestratoréw)

Mozliwos¢ podigczenia do systemu za pomocg portu RS232, RS-422 |lub poprzez
sieC¢ LAN

2.5.10 Kamera obrotowa AXIS Q-6035-E

Minimalne wymagania techniczno-uzytkowe dla kamer obrotowych:

Wspotpraca kamery z system zarzadzania sygnatu video/stacjg podgladowg
umozliwi¢ powinna wykorzystanie dynamicznej transmisji strumieniowej w celu
optymalizacji obcigzenia sieci, obnizenia wymagan dla dekompresji obrazu i
zwiekszenia wydajnosci wyswietlania na stacjach podgladowych.

W tym celu rozdzielczos¢ transmitowanych "na zywo" obrazow powinna
automatycznie dostosowywaé sie do rozmiaru (rozdzielczosci) okien podgladu, w
ktérych wyswietlane sg obrazy z poszczegdlnych kamer na stacji podgladowe;.
Dopasowanie to zalezne powinno byé¢ od typu zastosowanej kamery, jednak system
przy wspotpracy z wybranymi kamerami umozliwia¢é powinien automatyczne
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dopasowanie minimum do rozdzielczosci: QCIF, QVGA, VGA, SVGA, WXGA,
720p, 1080p, 3MPix, 5SMPix.

Kamera powinna by¢ fabrycznie wyposazona w przetwornik obrazu ze
skanowaniem progresywnym, obiektyw o zmiennej ogniskowej z funkcjg
automatycznego ustawiania przystony z minimalng ogniskowg od 4,7-94 mm, przy
minimalnym kacie widzenia od 3 do 50 stopni, obstugiwac funkcje Wide Dynamic
Range , elektroniczng stabilizacje obrazu, tzw. tryb pracy dzien/noc i pracowa¢ w
warunkach stabego oswietlenia do 0,8 luksa w trybie dziennym i do 0,04 luksa w
trybie nocnym przy 30IRE.

Kamera powinna dostarcza¢ jednoczesnie indywidualnie konfigurowane strumienie
wideo w formatach Motion JPEG i H.264, minimum 10 odrebnie konfigurowanych
strumieni, w tym takze mozliwos¢ strumieniowania w maksymalnej rozdzielczosci
przy 30/25 (NTSC/PAL) klatkach na sekunde.

Obstugiwa¢ powinna rozdzielczo$¢ minimum 1920x1080 pixeli.

Umozliwia¢ powinna ciagty obrét 360 stopni.

Predko$¢ obrotu i pochylania powinna minimum zawiera¢ sie w granicach 0,05 —
450 stopni na sekunde.

Kamera posiada¢ powinna wbudowang i mozliwg do uzytkowania bez dodatkowych
licencji funkcje automatycznego Sledzenia.

Kamera posiadac powinna mozliwoscig zasilania poprzez Ethernet.

Kamera posiada¢ powinna wbudowane gniazdo kart pamigci.

Kamera powinna byé¢ przeznaczona do pracy w temperaturach od -40 do +55°C,
przy czym kamera posiada¢ powinna modut umozliwiajacy uruchomienie (np. po
przestoju spowodowanym brakiem zasilania) w temperaturze -40°C.

Klasa ochrony minimum IP66.

Kamera powinna obstugiwa¢ zaréwno statyczne adresy IP, jak i te z serwera DHCP
oraz protokoty IPv4 i IPv6. Kamera powinna obstugiwaé¢ funkcje Quality of
Service(QoS).

Dla zapewnienia bezpiecznego dostepu do kamery i przesytanej zawartosci, kamera
powinna obstugiwac¢ szyfrowanie HTTPS i uwierzytelnianie IEEE802.1X.

Kamera powinna obstugiwac otwarty i opublikowany interfejs API.

2.5.11 Kamera koputkowa AXIS P3354

Minimalne wymagania techniczno-uzytkowe dla kamer koputkowych:

Wspétpraca kamery z system zarzadzania sygnatu video/stacjg podgladowg
umozliwi¢ powinna wykorzystanie dynamicznej transmisji strumieniowej w celu
optymalizacji obcigzenia sieci, obnizenia wymagan dla dekompresji obrazu i
zwiekszenia wydajnosci wyswietlania na stacjach podgladowych.

W tym celu rozdzielczos¢ transmitowanych "na 2zywo" obrazéw powinna
automatycznie dostosowywac sie do rozmiaru (rozdzielczosci) okien podgladu, w
ktorych wyswietlane sg obrazy z poszczegoinych kamer na stacji podgladowe;j.
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Dopasowanie to zalezne powinno by¢ od typu zastosowanej kamery, jednak system
przy wspotpracy z wybranymi kamerami umozliwiaé powinien automatyczne
dopasowanie minimum do rozdzielczosci: QCIF, QVGA, VGA, SVGA, WXGA,
720p, 1080p, 3MPix, 5MPix.

Kamera powinna by¢ fabrycznie wyposazona w przetwornik obrazu ze
skanowaniem progresywnym, obiektyw o zmiennej ogniskowej z minimalng
ogniskowg od 2,5 do 6 mm, przy minimalnym kacie widzenia od 49 do 105 stopni,
lub od 3,3 do 12 mm, przy minimalnym kacie widzenia od 24 do 82 stopni, zdalne
ustawienie ostrosci i zoom, korekcja podczerwieni, sterowanie przestong P-Iris,
automatycznie zdejmowany filtr odcinajacy promieniowanie podczerwone, powinna
pracowa¢ w warunkach o$wietlenia kolor 0,1 luksa i czarno-biaty 0,2 luksa.

Kamera powinna dostarcza¢ jednoczesnie indywidualnie konfigurowane strumienie
wideo w formatach Motion JPEG i H.264, sterowanie liczbg klatek na sekunde i
zajmowanym pasmem H.264 ze zmienna/statg szybkoscig transmisji.

Obstugiwac powinna rozdzielczos¢ minimum 1280x960 pixeli.

Powinna posiada¢ cyfrowy mechanizm PTZ, gotowe ustawienia, trasa straznika
(tzw. Guard tour).

Powinna umozliwia¢ obrét o: 0, 90, 180, 270 stopni.

Kamera posiada¢ powinna wbudowang i mozliwg do uzytkowania bez dodatkowych
licencji funkcje wideo detekcji ruchu, zabezpieczenie antysabotazowe.

Kamera powinna obstugiwa¢ zaréwno statyczne adresy IP, jak i te z serwera DHCP
oraz protokoty IPv4 i IPv6. Kamera powinna obstugiwaé funkcje Quality of
Service(QoS).

Dla zapewnienia bezpiecznego dostepu do kamery i przesytanej zawartosci, kamera
powinna obstugiwac¢ szyfrowanie HTTPS i uwierzytelnianie IEEE802.1X.

Kamera powinna obstugiwac otwarty i opublikowany interfejs API.

Kamera powinna posiada¢ mozliwg regulacje ustawien: obrét 360 stopni, pochylenie
160 stopni, rotacja 340 stopni.

2.5.12 Kamera stacjonarna w obudowie AXIS P1355-E

Minimalne wymagania techniczno-uzytkowe dla kamer stacjonarnych w obudowie:

Wspétpraca kamery z system zarzadzania sygnatu video/stacjg podgladowg
umozliwi¢ powinna wykorzystanie dynamicznej transmisji strumieniowej w celu
optymalizacji obcigzenia sieci, obnizenia wymagan dla dekompresji obrazu i
zwiekszenia wydajnosci wyswietlania na stacjach podgladowych.

W tym celu rozdzielczos¢ transmitowanych "na 2zywo" obrazéw powinna
automatycznie dostosowywac sie do rozmiaru (rozdzielczosci) okien podgladu, w
ktérych wyswietlane sg obrazy z poszczegdlnych kamer na stacji podgladowe;.
Dopasowanie to zalezne powinno by¢ od typu zastosowanej kamery, jednak system
przy wspotpracy z wybranymi kamerami umozliwia¢ powinien automatyczne
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dopasowanie minimum do rozdzielczosci: QCIF, QVGA, VGA, SVGA, WXGA,
720p, 1080p, 3MPix, 5MPix.

Kamera powinna by¢ fabrycznie wyposazona w przetwornik obrazu ze
skanowaniem progresywnym, obiektyw o zmiennej ogniskowej z minimalng
ogniskowg od 2,8 do 8 mm, przy minimalnym kacie widzenia od 39 do 80 stopni,
automatycznie zdejmowany filtr odcinajgcy promieniowanie podczerwone, powinna
pracowa¢ w warunkach oswietlenia kolor 0,2 luksa i czarno-biaty 0,4 luksa.

Kamera powinna dostarcza¢ konfigurowane strumienie wideo w formatach Motion
JPEG i H.264.

Obstugiwa¢ powinna rozdzielczos¢ minimum 1920x1080 pixeli.

Kamera posiada¢ powinna wbudowang i mozliwg do uzytkowania bez dodatkowych
licencji funkcje wideo detekcji ruchu, zabezpieczenie antysabotazowe.

Kamera posiada¢ powinna ztgcze P-iris kompatybilne z DC-iris.

Kamera posiada¢ powinna mozliwoscig zasilania poprzez Ethernet.

Kamera posiada¢c powinna wbudowane gniazdo kart pamieci, z mozliwosci
rozszerzenia pamieci do 64 GB.

Kamera powinna by¢ przeznaczona do pracy w temperaturach od -30 do +50°C.
Klasa ochrony minimum IP66.

Kamera powinna obstugiwa¢ zaréwno statyczne adresy IP, jak i te z serwera DHCP
oraz protokoty IPv4 i IPv6. Kamera powinna obstugiwaé¢ funkcje Quality of
Service(QoS).

Dla zapewnienia bezpiecznego dostepu do kamery i przesytanej zawartosci, kamera
powinna obstugiwac¢ szyfrowanie HTTPS i uwierzytelnianie IEEE802.1X.

Kamera powinna obstugiwac otwarty i opublikowany interfejs API.
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3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu i elektronarzedzi, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wpltywu na jakosé wykonywanych robot. Sprzet uzywany do roboét
powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod wzgledem typow i jakoSci.
Liczba i wydajnosc¢ sprzetu bedzie gwarantowac¢ przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie
przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spetnial normy ochrony srodowiska i przepisy
dotyczace jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie
wptyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wtasciwosci przewozonych materiatow i
urzadzen.

Urzadzenia instalacji teletechnicznych nalezy odpowiednio zabezpieczy¢ na okres transportu
tak, aby ich nie uszkodzi¢ w czasie jazdy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Prace przygotowawcze

Przed rozpoczeciem robét wykonawca opracuje:

a) plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (plan bioz),
b) projekt organizacji robét instalacyjnych,

5.2 Odpowiedzialno$é wykonawcy

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowa lub kontraktem oraz za
jakoé¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych robét, za ich zgodnosé z dokumentacjg
projektowa, wymaganiami producenta, oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robot
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentaciji
projektowej, akceptacji Projektanta w przypadku stosowania rozwigzan réwnowaznych i
zamiennych a takze w normach i wytycznych normatywéw branzowych.

Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji rob6t bedg wykonywane przez Wykonawce

nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozbg wstrzymania robdt. Skutki
finansowe z tytutu wstrzymania robét w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.
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5.3 Roboty Montazowe
Budowa tras kablowych instalacji niskonapieciowych

Trasy kablowe nalezy zbudowa¢ z elementéw trwatych pozwalajgcych na zachowanie
odpowiednich promieni giecia wigzek kablowych na zakretach. Warto$ci minimalnych promieni
giecia kabli sg podane w kartach katalogowych kabli miedzianych i swiattowodowych

Rozmiary (pojemnosc¢) kanatow kablowych nalezy dobiera¢ w zaleznosci od maksymalnej liczby
kabli projektowanych w danym miejscu instalacji. Nalezy przyja¢ zapas 20% na potrzeby
ewentualnej rozbudowy systemu. Zajetos¢ Swiatta kanatéw kablowych przez kable nalezy
oblicza¢ w miejscach zakretéw kanatéw kablowych. Przy catkowitym wypetnieniu swiatta kanatu
kablami na zakrecie kanat bedzie woéwczas wypetniony w 40% na prostym odcinku.

Przy budowie tras kablowych pod potrzeby okablowania strukturalnego nalezy wzig¢ pod uwage
zapisy normy PN-EN 50174-2:2002 dotyczace réwnolegtego prowadzenia réznych instalacji w
budynku, m.in. instalacji zasilajgcej, zachowujgc odpowiednie odlegtosci pomiedzy
okablowaniem zasilajagcym a okablowaniem strukturalnym przy jednoczesnym uwzglednieniu
materiatu, z ktérego zbudowane sg kanaty kablowe.

Trasowanie instalacji teletechnicznej

Trasa instalacji okablowania instalacji teletechnicznej powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi
instalacjami i urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej
konserwaciji oraz remontow W przypadku dtugich traktéw, gdzie kable sieci teleinformatycznej i
zasilajgcej biegng rownolegle do siebie na odlegtosci wiekszej niz 35m, nalezy zachowaé
odlegtos¢ miedzy instalacjami, co najmniej 50mm lub stosowa¢ metalowe przegrody. Minimalna
odlegtos¢ miedzy kablami informatycznymi i lampami fluoroscencyjnymi, neonowymi i prézniowo-
tukowymi (lub innymi o wysokim poziomie pradu roztadowania) powinna wynosi¢ 130 mm. Kable
stosowane w réznych celach (np. zasilajgce energia elektryczng i informatyczne) nie powinny
by¢ umieszczane w tych samych wigzkach. Ro&zne wigzki powinny by¢ oddzielone
elektromagnetycznie od siebie. Szczegotowe informacje w normie PN-EN 50174-1:2002

Montaz konstrukcji wsporczych oraz uchwytow dla instalacji teletechnicznej

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji okablowania
instalacji teletechnicznych bez wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢é zamocowane do
podfoza w sposob trwaty, uwzgledniajgcy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana
instalacja bedzie pracowac, oraz sam rodzaj instalacji.

Przejscia przez Sciany i stropy dla instalacji teletechnicznej

Przejscia przez $ciany i stropy powinny spetnia¢ nastepujace wymagania:

o wszystkie przejscia obwoddw instalacji teletechnicznych przez Sciany i stropy itp. muszg
by¢ chronione przed uszkodzeniami, przejscia te nalezy wykonywaé w przepustach
rurowych obwody instalacji okablowania strukturalnego przechodzac przez podfogi
musza by¢ chronione do wysokosci bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami;

e przejscia instalacji przez strefy pozarowe nalezy uszczelni¢ w klasie odpornosci ogniowej
odpowiadajgcej danej przegrodzie p.poz.

Jako ostony przed przypadkowymi uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stosowacC na
wymaganych odcinkach rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych, korytka metalowe itp.
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Okablowanie
Okablowanie SSWIN:

okablowanie magistrali manipulatoréw i modutéw rozszerzeh wykonaé za pomocq
przewodéw YTDY 6x0.5 mm,

okablowanie do urzadzeh detekcyjnych oraz przyciskow napadowych wykonac¢ za
pomocag przewodéw YTDY 6x0.5 mm,

okablowanie do pod przyszta rozbudowe systemu SSWIN wykonaé za pomocg
przewoddéw YTDY 20x0.5 mm od modutéw rozszerzen do puszek montazowych MZ-3L.

Okablowanie KD:

okablowanie od kontrolera dostepu do czytnikdw zblizeniowych kart nalezy wykonac¢ za
pomoca kabli FTP kat. 5e,

okablowanie od kontrolera dostepu do modutu rozszerzen przejs¢ kontrolowanych nalezy
wykonac za pomocag kabli FTP kat. 5e,

okablowanie od zasilacza do elektrozaczepéw nalezy wykonac¢ za pomocg kabli OMY
2x0.5 mm2,

okablowanie od modutéw wyjs¢ programowalnych SSWIN do kontrolera dostepu lub
kontaktronu drzwiowego do kontrolera dostepu nalezy wykonaé za pomocg przewoddéw
YTDY 6x0.5 mm,

okablowanie od przetgcznikow sieciowych sieci SECURITY LAN do kontroleréw dostepu
nalezy wykonac za pomocg kabli UTP kat. 6A,

drzwi objete rozszerzeniem kontroli dostepu okablowa¢ pod przysztg rozbudowe systemu.
Okablowanie zakohczy¢é w puszce montazowej MZ-3L przy danym przejsciu
kontrolowanym nad sufitem podwieszanym.

Okablowanie CCTV IP;

6.

okablowanie od przetgcznikéw sieciowych sieci SECURITY LAN do kamer koputkowych i
stacjonarnych w garazu i w budynkach A, B, C nalezy wykonac¢ za pomocg kabli UTP kat.
6A,

okablowanie od przetacznikow sieciowych sieci SECURITY LAN do kamer zewnetrznych
montowanych na stupach oswietleniowych nalezy wykona¢ za pomocg kabli UTPw kat.
6A. UTPw — oznaczenie kabla UTP dla zastosowania zewnetrznego.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Program zapewnienia jakosci

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania przez
Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob
wykonania robét, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robot
zgodnie z dokumentacjg projektowag, STWIOR i wymogami branzowymi dotyczacymi posiadania
przez monterow odpowiednich uprawnien.

Program zapewnienia jakosci winien zawierac:

organizacje wykonania robot instalacyjnych, w tym termin i sposéb prowadzenia robot
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instalacyjnych,
plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,
wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

e wykaz 0sOb odpowiedzialnych za jakosé i terminowos¢ wykonania poszczegdlnych
elementéw robot instalacyjnych,

e system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych
robét,

e wyposazenie w aparature i urzadzenia do pomiaréw i badan instalacji teletechnicznych,

e sSposob i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwo$¢, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw i urzgdzenh oraz montazu.

6.2 Zasady kontroli jakosci robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robét i stosowanych materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajgc w to personel, sprzet i zaopatrzenie.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdbw zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowe;j.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdw ponosi
Wykonawca.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm i wytycznych
branzowych teletechnicznych i elektrycznych.

Przed przystgpieniem do pomiarow Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru. Po wykonaniu pomiaru Wykonawca przedstawi na pi$mie ich wyniki
do akceptacji Inspektora nadzoru.

6.3 Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

1. posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z
kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepiséw i informaciji o ich istnieniu zgodnie z rozporzgdzeniem MSWiA z 1998 r.
(Dz. U. 99/98),,

2. posiadajq deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

a) Polskg Normg

b) aprobatg techniczna, w przypadku wyrobdéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy,

c) znajdujg sie w wykazie wyrobéw, o ktérym mowa w rozporzadzeniu MSWIA z 1998 r. (Dz. U.
98/99).

6.4 Dokumenty budowy

a) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem urzedowym obowigzujagcym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania wykonawcy terenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Prowadzenie dziennika budowy zgodnie z § 45 ustawy Prawo budowlane
spoczywa na kierowniku budowy grupy robét instalacyjnych.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezgco i bedg dotyczyé przebiegu robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia.
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Zapisy bedg czytelne, dokonane trwatg technikg, w porzadku chronologicznym, bezposrednio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem
zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac¢ w szczegolnosci:
* date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

* date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowej, uzgodnienie przez
Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci i harmonogramoéw robét,

* terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdélnych elementow robét,

* przebieg robodt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,

* uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,

* daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

» zgtoszenia i daty odbioréw robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, czesciowych i
ostatecznych odbiorow robot, wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

* stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robo6t podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

* dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robaot,

* dane dotyczace jakosci materiatow oraz wyniki przeprowadzonych pomiaréw z podaniem kto je
przeprowadzat,

* inne istotne informacje o przebiegu robdt.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przedtozone
Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania sie.

Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

b) Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementéw robodt instalacyjno-monterskich. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza sie
sukcesywnie w jednostkach przyjetych w kosztorysie.

c) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w punktach [a,b], nastepujace
dokumenty:

a) protokoly przekazania terenu budowy,

b) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,

c) protokoty i szkice z pomiarow,

d) protokoty z badan obwodoéw,

e) protokoty odbioru robét,

f) protokoty z narad i ustalen,

g) plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

d) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.
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Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogodblne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét, zgodnie z dokumentacjg
projektowa, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o
zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiaréw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci robdt podanych w  kosztorysie
ofertowym, nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane
zostang poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru na pismie. Obmiar gotowych robdt bedzie
przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesiecznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub
w innym czasie okreslonym w umowie.

7.2 Zasady okreslania ilosci robét i materialow

Zasady okreslania ilosci robot podane sg w odpowiednich specyfikacjach technicznych lub w
KNR-ach.

Jednostki obmiaru powinny byé zgodne z jednostkami okreslonymi w dokumentaciji projektowej i
kosztorysowej w przedmiarze robot.

7.3 Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robo6t bedg
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagajg badan atestujgcych, to Wykonawca bedzie posiadaé wazne sSwiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robat.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalenn umownych, roboty instalacyjne podlegajg nastepujgcym odbiorom:
a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),
d) odbiorowi po uptywie okresu rekojmi,
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e) odbiorowi pogwarancyjnemu po uptywie okresu gwaranciji.

8.2 Odbior roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci
wykonywanych robot oraz ilosci tych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu,
tj. przewody uktadane pod tynkiem i w stropie podwieszonym.

Odbidr robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoélnego postepu robét. Odbioru
tego dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony
niezwiocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Jakosé i ilosé robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajgcych komplet wynikéw pomiardéw, i w konfrontacji z dokumentacjg projektowa.

8.3 Odbidér czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét (montaz
przewoddéw, montaz aparatury). Odbioru czesciowego robot dokonuje sie dla zakresu robot
okreslonego w dokumentach umownych wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru
robot dokonuje Inspektor nadzoru.

8.4 Odbior ostateczny (koncowy)

8.4.1 Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do
zakresu (ilosci) oraz jakosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy.

Odbior ostateczny robét nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonhczenia robdt i przyjecia dokumentow, o ktorych
mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przediozonych dokumentéw, wynikéw badah i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robét z dokumentacja projektowa.

W toku odbioru ostatecznego robo6t, komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbiorow robo6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu oraz odbiorow czesciowych, zwtaszcza w
zakresie wykonania robét uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupetniajgcych w
poszczegoélnych elementach instalacyjnych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, Ze jako$¢ wykonywanych robdt w poszczegdinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja oceni
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pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach
umowy.

8.4.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowe)

Podstawowym dokumentem jest protokdt odbioru ostatecznego robot, sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé¢ nastepujace dokumenty:

1. dokumentacje powykonawczg, tj. dokumentacje budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonania robot,

2. szczegbtowe specyfikacje techniczne (podstawowe 2z dokumentéw umowy i ew.
uzupetniajgce lub zamienne),

3. protokoty odbioréw robdt ulegajacych zakryciu i zanikajgcych,

4. protokoty odbioréw czesciowych,

5. dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),

6. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan instalacji teletechnicznych,

7. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow i urzadzeh oraz
certyfikaty na znak bezpieczenstwa,

8. udzielenie gwarancji zgodnie z przepisami.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedag
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcag wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robat.

Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce beda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajgcych wyznaczy komisja i stwierdzi ich
wykonanie.

8.5 Odbiér pogwarancyjny po uptywie okresu rekojmi i gwarancji

Odbidr pogwarancyjny po uptywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych
robot zwigzanych z usunigciem wad, ktére ujawnig sie w okresie rekojmi i gwarancji.

Warunkiem koniecznym utrzymania gwarancji jest prowadzenie statej konserwacji systemu
przez uprawnionego Instalatora posiadajgcego odpowiednia Koncesje MSWIA, oraz
przeszkolony personel. Odbiér - po uptywie okresu rekojmi - pogwarancyjny bedzie dokonany na
podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,Odbi6r
ostateczny (koncowy)”.

8.6 Rozliczenie robét
Rozliczenie wykonanych robot nastapi na zasadach okreslonych w Formularzu Aktu Umowy.
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9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1 Ustawy

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (jednolity tekst Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz.
2016 z pézn. zm.).

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. - Prawo zaméwien publicznych (Dz. U. Nr 19, poz. 177).
Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. - o wyborach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881).
Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. - o ochronie przeciwpozarowej (jednolity tekst Dz. U. z 2002
r. Nr 147, poz. 1229).

Ustawa z dnia 21 grudnia 20004 r. - o0 dozorze technicznym (Dz. U. Nr 122, poz. 1321 z pdzn.
zm.).

- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrony $rodowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627 z
pdzn. zm.).

- Ustawa z dnia 22 sierpnia 1997 r. o ochronie oséb i mienia (Dz. U. 1997 Nr 114, poz
740);

9.2 Rozporzadzenia

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. - w sprawie systeméw oceny
zgodnosci wyrobéw budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE (Dz. U. Nr
209, poz. 1779).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. - w sprawie okreslenia
polskich jednostek organizacyjnych upowaznionych do wydawania europejskich aprobat
technicznych, zakresu i formy aprobat oraz trybu ich udzielania, uchylania lub zmiany (Dz. U. Nr
209, poz. 1780).

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. - w sprawie
ogolnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. - w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. - w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz.
U. Nr 120, poz. 1126).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. - w sprawie szczegotowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot
budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. Nr 202, poz. 2072).

- Rozporzadzenie Rady Ministréw z dnia 7 grudnia 2011 r. w sprawie organizacji i
funkcjonowania kancelarii tajnych oraz sposobu i trybu przetwarzania informacji niejawnych (Dz.
U. 2011 nr 267 poz. 1631);
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Inne dokumenty i normatywy
Norma PN-EN 50131-1:2009 ,Systemy alarmowe — Systemy sygnalizacji wlamania i
napadu — Czes¢ 1: Wymagania systemowe”;
Norma PN-EN 50133-1:2007P ,Systemy alarmowe — Systemy kontroli dostepu w
zastosowaniach dotyczacych zabezpieczenia — Cze$¢ 1: Wymagania systemowe”;
Norma PN-EN 50132-7:2013-04E ,Systemy alarmowe — Systemy dozorowe CCTV
stosowane w zabezpieczeniach — Czes¢ 7: Wytyczne stosowania”;
Norma PN-EN 50136-1:2012E ,Systemy i urzgdzenia transmisji alarmu — Cze$¢ 1:
Wymagania ogolne dotyczace systeméw transmisji alarmu”;
Norma BN-88/8984-19 Zaktadowe sieci telekomunikacyjne przewodowe — linie kablowe;
Norma BN-84/8984-10 Zakiadowe sieci telekomunikacyjne przewodowe - instalacje
wnetrzowe;
Opracowanie ,Weryfikacja Zaproponowanych rozwigzan projektowych dla centrum
przetwarzania danych (data center) w zakresie zgodnosci ze standardem TIA-942 (TIER
1-4)" Poznan, luty 2013;
PN-IEC 60364-5-53:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza
PN-IEC 60364-5-54:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne
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