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1. DANE OGOLNE

1.1 Nazwa nadana zamoéwieniu
Projekt wykonawczy kompleksu zabudowy ustugowej na potrzeby Szczecinskiego Parku
Naukowo Technologicznego przy ul. Niemierzynskiej w Szczecinie.

1.2 Przedmiot STWIOR
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej warunkéw i odbioru robét (STWIOR) sg
wymagania ogoélne dotyczgace wykonania i odbioru robdt zwigzanych ze statymi urzadzeniami
gasniczymi SUG projektu ,Budowa i wyposazenie | etapu POMERANIA TECHNOPARK w
Szczecinie przy ul. Nlemierzynskiej/Cyfrowej, kontynuacja inwestyciji.”
Zakres robot obejmuje

— wykonanie czesci mechanicznej gazowej instalacji gasniczej,

— montaz instalacji sterowania gazowej instalacji gasniczej,

— montaz systemu wczesnej detekcji dymu.

1.3 Zakres stosowania STWIOR
STWIOR jest stosowana jako dokument zawierajacy zbiory wymagan, ktére sg niezbedne do
okreslenia standardu i jakosci wykonania robét, wtasciwosci wyrobdw budowlanych oraz oceny
prawidtowosci wykonania robét w odniesieniu do robét tak jak w punkcie 1.2.
Przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac zwigzanych z ofertowaniem, a potem
wykonawstwem robét Wykonawca zobligowany jest zapoznaé sie ze wszystkimi zapisami
STWIOR Warunki Ogélne, STWIOR branzowych oraz z rownowaznymi zapisami.
1.4 Zakres robét objetych STWIOR
W zakres objetych STWIOR wchodzi:
a) budowa instalacji gazowej gasniczej opartej na $rodku gasniczym FM200 ze
sterowaniem w nastepujgcych pomieszczeniach:
b) serwerownia A - A.0.12
c) serwerowniaB- A.0.13
d) pomieszczenie archiwizacji - A.0.15
e) pomieszczenie nosnikdéw danych - A.0.16
f) serwerownia C - A.0.17
g) serwerowniaD - A.0.19
budowa instalacji i montaz systemu wczesnej detekcji dymu dla poszczegdlnych sekcji szaf w
pomieszczeniach jw.,

1.5 Okreslenia podstawowe

1.1.1. Aprobata techniczna - pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajacg jego
przydatnos¢ do stosowania w budownictwie.

1.1.2. Dokumentacja budowy - projekt wykonawczy, dziennik budowy, protokét odbioru
koncowego, w miare potrzeby, rysunki i opisy stuzace realizacji obiektu i ksigzke
obmiardw.

1.1.3. Dokumentacja powykonawcza - dokumentacja budowy z naniesionymi zmianami
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dokonanymi w toku wykonywania robét oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.
Dokumentacja projektowa - wymagany projekt techniczny, w razie potrzeby uzupetniony
szczegotowym projektem wykonawczym wraz. z opisami i rysunkami niezbednymi do
realizacji robot.

Dziennik budowy - dziennik stanowigcy dokument przebiegu robét budowlanych oraz
zdarzen i okolicznosci zachodzacych w czasie wykonywania robot.

Instalacje elektryczne lub elektroenergetyczne - zespoty urzadzen elektrycznych o
skoordynowanych parametrach technicznych, o napieciu znamionowym do 1000 V pradu
przemiennego i 1500 V pradu statego, przeznaczone do doprowadzenia energii
elektrycznej z sieci rozdzielczej do odbiornikow.

Kable - wyroby sktadajace sie z jednej lub wiekszej liczby zyt izolowanych, zaopatrzone w
powloke oraz ewentualnie - w zaleznosci od warunkéw uktadania i eksploatacji - w ostone
ochronng i pancerz. Kable przystosowane sg do ukfadania bezposrednio w ziemi, wodzie
lub kanatach podziemnych, albo tez do zawieszenia w powietrzu.

Instalacja zasobnikow - $rodek gasniczy FM200 przechowywany w zasobniku
zaopatrzonym w szybko zwalniany zawor.

Zawor zasobnika - Kazdy zbiornik jest wyposazony w zawoér spustowy. W zaworze
wbudowano miernik cisnienia (manometr), wskazujgcy aktualne cisnienie w zasobniku.
Zawor jest wyposazony w kilka ztaczek, do ktorych instaluje sie gtéwne elementy
systemu.

Przewody rurowe - instalacja rurowa rozprowadzajgca srodek gasniczy do dysz.

Dysze - Dysze sg ostatnim elementem uktadu przeptywu gazu. Mozna je instalowaé w
pozycji odwréconej badz podwieszonej zaleznie od projektu. Nie wolno ich malowag.
Przed instalacjg nalezy sprawdzi¢ zgodnos$¢ zasiegu wylotu dysz z obliczeniami
projektowymi.

Manometr kontaktowy - manometr zainstalowany bezposrednio na zaworze butlowym
sygnalizujgcy spadek cisnienia

Centrala automatycznego gaszenia - centrala przeznaczona do uruchamiania statych
urzadzen gasniczych, na podstawie sygnatu otrzymanego z czujek automatycznych lub z
recznych przyciskow ,start gaszenia”.

Petla dozorowa - zespot potagczonych ze sobg, za pomocg kabla alarmowego, elementow
systemu - ich ilos¢ zalezy od wielko$ci i typu centrali.

Monitoring - zbieranie informacji o stanie indywidualnych, rozproszonych instalacji
sygnalizacji pozarowej SAP, przez centrum monitoringu w celu podjecia dziatan
interwencyjnych. Interwencja ma miejsce w wypadku odebrania sygnatu alarmu,
przekazywanego przy pomocy fgczy telekomunikacyjnych lub radiowych.

Sygnalizatory ewakuacyjne i ostrzezenia - optyczne i akustyczne stuzace do alarmowania
ludzi dla ich ewakuacji z pomieszczenia, do ktdérego zostanie wprowadzony srodek
gasniczy.

Sygnalizatory ostrzegawcze - informujgce o obecnosci srodka gasniczego w
pomieszczeniu.

Przycisk Uruchomienia (kolor zotty) - stuzacy do zdalnego recznego uruchomienia
gaszenia.
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1.1.19.

1.1.20.
1.1.21.

1.1.22.

1.1.23.

1.1.24.

1.1.25.

1.1.26.

Przycisk Wstrzymania (kolor niebieski) - stuzacy do zatrzymania procedury gaszenia w
przypadku utrudnien w ewakuacji lub innych okolicznosci.

Sygnalizatory pozaru - urzagdzenia wykrywania pozaru w chronionym pomieszczeniu.
Przedmiar robot - zestawienie przewidzianych do wykonania robo6t wedtug
technologicznej kolejnosci ich wykonania wraz z obliczeniem i podaniem ilosci robot w
ustalonych jednostkach przedmiarowych. Przedmiar robét, to obliczenie ilosci robot
wedtug danych projektu technicznego lub pomiaru z natury.

Przewody - wyroby skfadajace sie z jednego lub kilku skreconych drutéw albo z jednej lub
wiekszej liczby zyt izolowanych bez powtoki, lub - w zaleznosci od warunkéw, w ktérych
majg by¢ zastosowane - zaopatrzone w powtoke niemetalowa, odziez i uzbrojenie.
Rejestr obmiarow - akceptowana przez Inspektora nadzoru ksigzka z ponumerowanymi
stronami, stuzgca do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonanych robét w formie
wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych zatgcznikdw. Wpisy w rejestrze obmiarow
podlegajg potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru budowlanego.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce robdt, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu,
ponoszaca ustawowg odpowiedzialno$é za prowadzong budowe.

Kosztorys ofertowy - kalkulacja ceny oferty i jest opracowywany przez wykonawce przed
przystgpieniem do robat.

Materiaty - wszelkie materiaty naturalne i wytwarzane jak rowniez rézne tworzywa i
wyroby niezbedne do wykonania robot, zgodnie z dokumentacjg projektowg i
specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

1.1.27. Polecenie Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez

Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji robét lub innych
spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.1.28. Teren budowy - przestrzen, w ktérej prowadzone sg roboty budowlane wraz z

1.2.

przestrzenig zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.

Ogdlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny, za jakos¢ wykonania roboét i ich zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczng i poleceniami Kierownika Kontraktu
KZ / Inspektora Nadzoru Inwestorskiego lub autorskiego oraz za sposob ich prowadzenia
zgodny z obowigzujacymi normami i przepisami.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wykonywaniu
robot zostang, jesli wymagac¢ tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez
Wykonawce.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow
rob6ét beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy i w
STWIOR, a takze w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora Nadzoru dotyczgce realizacji robot bedg wykonywane przez
Wykonawce nie pozniej, niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozbg
wstrzymania robot. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania robét w takiej sytuacji ponosi
Wykonawca.

Wszystkie roboty instalacyjne nalezy wykonac¢ zgodnie z obowigzujgcymi przepisami
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oraz zgodnie z Polskimi Normami, pod fachowym kierownictwem technicznym ze strony
osoby posiadajgcej odpowiednie uprawnienia budowlane.
Urzadzenia przewidziane do zamontowania powinny mie¢ trwale przymocowana
tabliczke znamionowa podajagcg nazwe producenta, charakterystyke techniczna
urzadzenia, numer kolejny wyrobu oraz znak kontroli technicznej. Urzadzenia powinny
by¢ zamontowane tak, aby zapewniony byt dom nich dostep ze wzgledow
technologiczno-eksploatacyjnych. Montaz powinien odbywa¢ sie po zakonczeniu
Lbrudnych” prac budowlanych. Przy prowadzeniu prac wykonczeniowych urzadzenia
powinny byé zabezpieczone folia malarska.
Wykonawca obowigzany jest przedstawi¢ Inspektorowi Nadzoru do akceptacji wszystkie
rozwigzania robocze, rysunki warsztatowe z odpowiednimi opisami, obliczeniami, prébki
materiatow, prototypy wyrobdéw zaréwno ujetych jak i nieujetych dokumentacjg
projektowa wraz z wymaganymi $wiadectwami, certyfikatami, dopuszczeniami, atestami
itp. Przed wykonaniem, badz zamoéwieniem elementéw indywidualnych, Wykonawca
musi sprawdzi¢ ich wymiary na budowie.
Wykonawca ma prawo proponowac zastosowanie innych niz specyfikowane w projekcie
materiatdw i technologii, pod warunkiem, ze bedg one réwnorzedne pod wzgledem
jakoséci, parametrow technicznych i kolorystyki. Wszystkie ewentualne odstepstwa od
dokumentacji i specyfikacji musza zosta¢ uzgodnione z projektantem i Zamawiajgcym.
Wykonawca ma obowigzek wykonacC roboty i uruchomi¢ urzadzenia, oraz usungc
wszelkie usterki i defekty z nalezyta starannoscia i pilnoscia, zgodnie z postanowieniami
umowy.
Wykonawca ma obowigzek dostarczy¢ wszelkie materialy, urzadzenia, sprzet oraz
zatrudni¢ kierownictwo i sile robocza niezbedne dla wykonania, wykonczenia,
uruchomienia i usuniecia usterek w takim zakresie, w jakim jest to wymienione lub moze
byc¢ logicznie wywnioskowane z umowy.
Wykonawca bierze petna odpowiedzialnos¢ za odpowiednie wykonanie, stabilnos¢ i
bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na Placu Budowy, oraz za metody i technologie
uzyte przy budowie.
Wykonawca winien wykonywac¢ wszelkie czynnosci niezbedne dla realizacji robét w taki
sposob, aby w granicach wynikajagcych z koniecznosci wypetnienia zobowigzan
umownych nie zaktécac bardziej niz to jest konieczne porzadku publicznego, dostepu,
uzytkowania lub zajmowania drdég, chodnikéw i placéw publicznych i prywatnych na
terenach nalezacych zaréwno do Zamawiajacego jak i do osdb trzecich.
Wykonawca winien zabezpieczy¢ Zamawiajacego przed wszelkimi roszczeniami,
postepowaniami, odszkodowaniami i kosztami, jakie mogg by¢ nastepstwem
nieprzestrzegania powyzszego postanowienia.
Wszelkie prace montazowe i demontazowe nie mogg spowodowaé uszkodzenia
przechowywanych zbiorow. W przypadku braku mozliwosci zabezpieczenia zbiorow
nalezy dokona¢ przeniesienia materiatbw archiwalnych w celu uniknigcia ich
uszkodzenia.
Zbiorniki ze srodkiem gasniczym nalezy zainstalowaC w sposob zapewniajgcy fatwy
dostep do ogledzin i pomiardw;
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Zbiorniki ustawi¢ bezposrednio na podtodze i montowa¢ do sciany pomieszczenia za
pomocg dwoch stalowych obejm wokét zbiornika;

Zbiorniki ustawi¢ tak, aby manometr byt zwrécony do pomieszczenia;

Na wysokosci okoto 90 % $Sciany zgodnie z wytycznymi projektowymi montowac klapy
odcigzajace;

Rurociag gasniczy wraz z ksztaltkami wykonywaé z rur stalowych bezszwowych
ocynkowanych. Cisnienie préby rurociggéw wykonane przez producenta - 90 bar,
cisnienie pracy do 60bar. Ksztattki do taczenia rurociggéw rozprowadzajgcych i
rozdzielczych wg DIN 10242, cisnienie robocze podane przez producenta Georg Fisher -
120bar. Mocowanie ksztattek z rurociggiem za pomocg pakuty lub past uszczelniajgcych.
Nie dopuszcza sie taczen spawanych. Po montazu rur a przed montazem dysz nalezy
przedmucha¢ rurociag sprezonym powietrzem;

Nastepnie podczas odbiorow czesciowych przeprowadzi¢ prébe droznosci oraz
szczelnoéci instalacji rozprowadzajgcej;

Wyniki testow zamiesci¢ w protokole wraz z nazwiskami osob przeprowadzajacych test
oraz 0s6b uczestniczacych w nim.

Instalacje gaszenia podtaczy¢ do istniejgcego systemu sterowania. Przed uruchomieniem
instalacji niezbedne jest sprawdzenie poprawnosci dziatania instalacji sterujace;j.
Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podane w szczegdtowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacije
projektowa;

- Zamawiajgcego,

- sporzadzong przez Wykonawce.

Zgodnos¢ robét z dokumentacja projektowg i STWIOR

Dokumentacja projektowa, STWIOR oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Zamawiajgcego Wykonawcy stanowig integralng cze$¢ umowy, a wymagania
wyszczegolnione w chocéby jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byly w caltej dokumentacji. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach
poszczegodlnych dokumentéw obowigzuje kolejnosé ich waznosci wymieniona w
,0golnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow Ilub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajgcego, ktory
spowoduje wniesienie odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku stwierdzenia rozbieznosci, podane na rysunku wymiary sg wazniejsze od
odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjg
projektowg i STWIOR.

Wielkosci okreslone w dokumentaciji projektowej i w STWIOR bedg uwazane za wartosci
docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac
zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczac
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
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W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg zgodne z dokumentacjg projektowg lub
STWIOR i wptynie to na niezadowalajgcg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty
zostang zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.
Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robdét.
Fakt przystgpienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w
sposob uzgodniony z Inwestorem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach
okreslonych przez Inwestora, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona
przez Inwestora. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym
stanie przez caty okres realizacji robot.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze
jest wigczony w cene umowna.
Ochrona srodowiska w czasie wykonywania roboét
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:
+ utrzymywac teren budowy w sposob czysty
+ podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do
przepisow i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu
budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzeh lub ucigzliwosci dla oséb lub wiasnosci
spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn
powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na srodki ostroznosci i
zabezpieczenia przed:
» zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekbw wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi,
*  zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
* mozliwoscig powstania pozaru.
Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegac¢ przepisdw ochrony przeciwpozarowe;.
Wykonawca bedzie utrzymywacé sprawny sprzet przeciwpozarowy na terenie budowy,
wymagany przez odpowiednie przepisy.
Materiaty tatwopalne beda skltadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem osoéb trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.
Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do
uzycia.
Nie dopuszcza sie uzycia materiatow wywotujgcych szkodliwe promieniowanie
o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.
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Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot bedg miaty aprobate techniczng wydang
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okre$lajacq brak szkodliwego oddziatywania
tych materiatéw na srodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakonczeniu robdét
ich szkodliwos¢ zanika (np. materiatly pylaste) mogg byC uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego
odpowiednie przepisy Zamawiajgcy powinien otrzymac zgode na uzycie tych materiatéw
od wiasciwych organdéw administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami,
a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie Srodowiska, to konsekwencje tego
poniesie Zamawiajacy.

Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych
wiascicielami tych urzgdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wifasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie
trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla
wszelkiego rodzaju robot, ktére majg byé wykonane w zakresie przetozenia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomic Inwestora i wladze lokalne

0 zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacii
Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inspektora i zainteresowane wtadze oraz bedzie z
nimi wspotpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzgdzehn podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajgcych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyze;j
nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umownej.

Ochrona i utrzymanie roboét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone roboét i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do robét od daty rozpoczecia do daty zakohczenia robét i przekazanie obiektu
Inwestorowi.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
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powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby obiekt lub jego elementy byty w
zadowalajgcym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.
Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inwestora
powinien rozpoczg¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu
tego polecenia.

1.5.10 Stosowanie sie do prawa i innych przepiséow
Wykonawca zobowigzany jest znaC wszystkie przepisy wydane przez organy
administracji panstwowej i samorzadowej, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z
robotami i bedzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i
wytycznych podczas prowadzenia robét.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod i w sposéb ciagty bedzie informowac Inwestora o swoich dziataniach,
przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

1.6 Klasyfikacja robot
Przy zlecaniu i realizacji rob6t dla przedmiotu zamowienia jak w punkcie 1.2 postugujemy
sie kodami CPV charakteryzujgcymi nastepujace grupy/klasy/kategorie robot:
CPV 45343210-8 Instalowanie sprzetu gasniczego CO,
CPV 45312100-8 Instalowanie przeciwpozarowych systemow alarmowych

2. Materiaty

2.1 Wymagania ogoélne
Przy budowie nalezy stosowa¢ materiaty zgodne z dokumentacjg projektowg i
specyfikacjg techniczna.
Wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty, dla ktérych normy PN i BN przewidujg
posiadanie zaswiadczenia o jakosci lub atestu, powinny byC zaopatrzone przez
producenta w taki dokument. Inne materiaty powinny by¢ wyposazone w takie dokumenty
na zyczenie Przedstawiciela Inwestora.
Wykonawca na etapie akceptacji materiatdw (Wnioskéw Materiatowych), winien
przedstawia¢ deklaracje wtasciwoéci uzytkowych wyrobu wprowadzanego do obrotu
zgodnie z Rozporzadzeniem Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) nr 305/2011 z dnia 9
marca 2011 r., okreslajgcego zharmonizowane warunki zharmonizowane warunki
wprowadzania do obrotu wyrobéw budowlanych.

2.2 Wariantowe stosowanie materiatéw
Podczas wykonywania rob6t montazowych instalacji SUG nalezy stosowaé materiaty i
wyroby ujete w zestawieniu materiatowym projektu wykonawczego — zamiennego ,State
urzadzenia gasnicze SUG” lub o parametrach réwnowaznych. W przypadku stosowania
urzadzen, materiatdw i wyrobéw o parametrach robwnowaznych, podstawg do akceptacji
zmian bedzie doktadna informacja o zastosowanych materiatach, w rozumieniu: nazwa
producenta, model, typ lub wersja proponowanego urzgdzenia oraz ilos¢, wraz z
zestawieniem porownawczym danych technicznych i wykazania zgodnosci z minimalnymi
wymaganiami techniczno-uzytkowymi ujetymi dokumentacji projektowej. Brak takich

informacji spowoduje uznanie urzadzen i materiatdw za nie odpowiadajace wymaganiom.
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Na podstawie przekazanych materiatow Projektant potwierdza pisemnie réwnowaznosé
zastosowanych rozwigzan, brak wptywu ich zastosowania na inne instalacje powigzane,
brak wpltywu na wzrost kosztéw realizacji inwestycji oraz wyraza zgode na ich
zastosowanie. Na tej podstawie Inspektor Nadzoru moze wyrazi¢ zgode na zastosowanie
innego typu urzadzen i materiatow niz wskazane w dokumentacji przetargowe;j.
Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego
rodzaju materiatu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pozniej
zamieniany bez zgody Inspektora nadzoru.

2.3 Skladowanie materiatéw
Wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty powinny by¢ skladowane zgodnie z
zaleceniami producentow, w warunkach zapobiegajgcych zniszczeniu, uszkodzeniu lub
pogorszeniu sie wlasciwosci technicznych na skutek wptywu czynnikéw atmosferycznych
lub fizykochemicznych. Inwestor powinien udostepni¢ Wykonawcy pomieszczenia do
sktadowania materiatow.
2.4 Urzadzenia gazowej instalacji gasniczej
Gazowa instalacja gasnicza skfada sie z:
- butli ze $srodkiem gasniczym FM200 ;
- rurociggdow wykonanych zgodnie z normg DIN 10242;
- dysz rozprowadzajacych srodek gasniczy;

Wszystkie elementy systemu gasniczego nalezy instalowaé zgodnie z instrukcjg

producenta urzadzen.

2.5 Urzadzenia wczesnej detekcji dymu

System zasysajacy ASD 535 sktada sie z jednej lub dwdch rurek ssgcych posiadajacych
otwory prébkujgce oraz jednostki oceniajgcej wyposazonej w jeden lub dwa czujniki dymu SSD
535. ASD 535-1: jedna rurka ASD 535-2: dwie rurki ASD 535-3: jedna rurka, wskaznik
koncentracji dymu ASD 535-4: dwie rurki, wskaznik koncentracji dymu

Wysokiej wydajnosci wentylator transportuje powietrze z nadzorowanego pomieszczenia
za pomocg sieci rurek ssacych do jednostki oceniajgcej. State monitorowanie przeptywu
powietrza w rurce ssgcej pozwala wykryé uszkodzenia rurek oraz zabrudzenia otworéw
prébkujacych.

Zasysane powietrze jest stale oceniane przez czujniki dymu zapewniajgc tym samym
bardzo wczesne wykrycie wzrostu zawartosci dymu w powietrzu.

Dla kazdego ukfadu rurek zasysajgcych mozna zaprogramowac 3 stany prealarmu i jeden
gtéwny sygnat alarmowy, ktore sg transmitowane do CSP za pomoca wyjs¢ przekaznikowych lub
modutu petlowego.

Czujniki dymu sg dostepne w roznych klasach czutosci i mogg by¢ zaadoptowane do
warunkéw otoczenia pod katem czutosci.

Panel obstugi i wskazan wskazuje zawartos¢ dymu w zassanym powietrzu, jak rowniez
stan alarmu, uszkodzenia i stany systemowe. ASD 535 posiada 4 gniazda rozszerzen do
opcjonalnego zainstalowania modutu przekaznikowego i interfejsu dla techniki petlowe;j.
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2.6 Urzadzenia sterowania gazowg instalacjq gasnicza i wczesnej detekcji dymu

System sterowania gazowgq instalacjg gasniczg oparty zostat na rozszerzeniu centrali
SAP, zlokalizowanej w poza pomieszczeniami bronionymi.
Zintegrowana centrala sygnalizacji pozaru oraz automatycznego gaszenia Schrack

Integral IP MXF jest przeznaczona do wykrywania pozaru i uruchamiania Statych Urzadzen
Gasniczych zawierajgcych srodek gaszacy w postaci gazowej lub cieklej, sterowania procesem
samoczynnego gaszenia oraz jego monitorowania.

Centrala Integral wspotpracuje z:

konwencjonalnymi czujkami pozarowymi CUBUS MTD 533x

wyspecjalizowanymi przyciskami MCP 535X-5, MCP 535X-7 umozliwiajgcymi reczne
uruchomienie,

sygnalizatorami akustycznymii optycznymi SD-1, SO-1 SA-K7.

Centrala Integral, po wykryciu pozaru, moze realizowac:

sterowanie sygnalizacjg ewakuacyjng z mozliwoscig programowania czasu ewakuaciji,
sterowanie wentylacja pozarowa,

programowanie czasu opoOznienia hermetyzacji pomieszczenia po wyzwoleniu
srodka gasniczego,

sterowanie wentylacjg i klimatyzacjg technologiczna,

sterowanie zasilaniem elektroenergetycznym,

sterowanie urzadzeniami technologicznymi,

sterowanie przegrodami pozarowymi (drzwi, okna, itp.),

sterowanie statymi urzadzeniami gaszacymi za posrednictwem wyjs¢ (o
programowanych czasach trwania impulséw prgdowych), stuzacych do uruchomienia
elektromagnesu butli pilotujacej i zaworu kierunkowego w przypadku s$rodka
gasniczego w postaci gazowe;.

Proces automatycznego gaszenia jest inicjowany przez:

jednoczesne zadziatanie dwoch czujek na petli dozorowej pracujacych w koincydencji z
mozliwoscig zaprogramowania wstepnego kasowania czujek,

wecisniecie uruchomienie przycisku (START GASZENIA),

wcisniecie przycisku START GASZENIA w centrali.

Zadziatanie tylko jednej czujki bedzie sygnalizowane przez centrale jako alarm pozarowy bez
uruchomienia procesu gaszenia.

Proces automatycznego gaszenia przebiega dwuetapowo:
e etap OSTRZEZENIE - przeznaczony na ewakuacje osdb ze strefy gaszenia.

Zatgczone zostang wéwczas, na zaprogramowany czas (od 0 do 2 min), ostrzegawcze
sygnalizatory akustyczne i optyczne; w tym czasie mozna proces gaszenia zatrzymac
poprzez wcidniecie przycisku zewnetrznego (STOP GASZENIA) zamontowanego w
poblizu strefy gasniczej lub zablokowa¢ wyzwolenie Srodka poprzez wcisniecie przycisku
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zewnetrznego (BLOKADA GASZENIA) zamontowanego w poblizu strefy gasniczej lub
wecidniecie przycisku w centrali BLOKADA GASZENIA,

e etap GASZENIE - przeznaczony na gaszenie pozaru w wyniku podania sygnatéw

sterujacych z centrali na cewke elektromagnesu otwierajacego butle pilotujaca z gazem
gaszacym lub sitownik elektromagnetyczny otwierajgcy zawor butlowy.

Do centrali Integral IP MXF mogg by¢ dotaczane nastepujace obwody wejsciowe, dedykowane
dla systemow sterowania statymi urzadzeniami gasniczymi:

e osobna petla dozorowa z czujkami pozarowymi dla kazdego pomieszczenia objetego

gaszeniem,

linia do przyjecia sygnatu zatrzymania rozpoczetego procesu gaszenia z przyciskow
(STOP GASZENIA),

linia do przyjecia sygnatu blokujgcego proces gaszenia z przyciskéw (BLOKADA
GASZENIA),

linia wejsciowa do monitorowania cisnienia lub masy butli,

linia przyjmujgca sygnat uwolnienia (wytadowania) $rodka gasniczego Iub
potwierdzenia zadziatania urzadzenia gasniczego,

linia przyjmujgca sygnat uwalniania z recznych przyciskéw (START GASZENIA),

linia przyjmujgca sygnat awarii SUG,

linia doprowadzajgca sygnat alarmu z innego systemu sygnalizacji pozarowej,

linia blokowania sterowania automatycznego (z pozostawieniem recznego uruchomienia),
linia przyjmujgaca sygnaty uszkodzen od urzadzen wspotpracujgcych.

Z centralg, oprocz czujek pozarowych wspétpracujg nastepujace urzadzenia:

przyciski (START GASZENIA), umozliwiajgce reczne uruchomienie procesu
gaszenia poprzez uruchomienie przycisku; przyciski majg zétty kolor obudowy;

przyciski (STOP  GASZENIA) - przeznaczone do zatrzymania  programu
samoczynnego gaszenia; przyciski maja niebieski kolor obudowy;

sygnalizator ostrzegawczy ,Uwaga Gaz — nie wchodzié!”, ostrzegajacy optycznie o tym,
ze W pomieszczeniu jest gaz i nie nalezy do niego wchodzi¢; instaluje sie go przy
drzwiach wejsciowych, na zewnagtrz pomieszczenia, w ktérym ma nastgpi¢ automatyczne
gaszenie;

sygnalizator ,Ewakuacja”, ostrzegajacy optycznie i akustycznie osoby znajdujgce sie
W pomieszczeniu O majgcym nastgpic samoczynnym gaszeniu i 0 konieczno$ci
opuszczenia pomieszczenia; instaluje sie go wewnagtrz pomieszczenia;

sygnalizator optyczno-akustyczny (alarm wstepny) — SA-K7

Komplet urzadzenh uzupetniajg tabliczki z instrukcjami:

ostrzegawczg - umieszczang wewnatrz i na zewnatrz strefy gaszenia;

obstugi przycisku START GASZENIE - umieszczang obok przycisku MPC 535X-5;
obstugi przycisku STOP GASZENIA - umieszczang obok przycisku MPC 535X-7.
W sktad systemu sterowania gazowg instalacjg gasniczg wejda;
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- centrala SAP z odpowiednimi kartami petlowymi i modutami wejsé/wyjs¢;
- sygnalizatory optyczno-akustyczne;
- czujniki cisnienia w butlach ze srodkiem gasniczym;
- czujniki wyzwolenia srodka gasniczego;
- przyciski GASZENIE;
- przyciski STOP;
- czujki wielosensorowe dymu;
Wszystkie elementy systemu sterowania nalezy instalowaé zgodnie z instrukcjg
producenta urzadzen.
Osprzet powinien by¢ dostosowany do sposobu montazu na obiekcie, tj. natynkowy,
szczelny i dostosowany do przekrojdw i srednic przewoddéw, koryt, uchwytéw
stosowanych podczas robét, zgodnie z projektem i odpowiednimi normami.
Elementy systemu powinny by¢ dostosowane do warunkéw $rodowiskowych, w ktérych
zostang zamontowane, tj. temperatury otoczenia oraz posiadaé odpowiednie
zabezpieczenie przed:
- przedostaniem sie ciat statych, pytu i wilgoci;
- zapaleniem;
- uderzeniem.
Montaz systemu wczesnej detekcji dymu wraz z instalacjg orurowania zasysajgacego
nalezy wykonaé $cisle wedtug zatozen Projektu wykonawczego - zamiennego i
dokumentacjg DTR producenta systemu.
Montaz urzadzen
Montaz gniazd czujek
Wyznaczy¢ miejsce instalowania, przygotowa¢ poditoze pod kotki rozporowe lub
konstrukcje wsporcza, zamontowaé gniazdo do gotowego podtoza, przygotowac i
podfaczy¢ przewody zgodnie z instrukcjg montazu producenta.
Montaz czujek w gniazdach
Zamocowac czujke w gniezdzie postepujac zgodnie z instrukcjg producenta. Nalezy
zwréci¢ uwage na prawidtowos¢é typu montowanej czujki (gniazda sg z reguty
uniwersalne dla kilku typéw czujek).
Montaz recznych ostrzegaczy pozarowych, przyciskdw przerywajgcych, sygnalizatorow
Zakres czynnosci jak przy montazu gniazd czujek.
Montaz central
Zakres czynnosci jak przy montazu tablic i rozdzielni elektrycznych opisanych w
specyfikacji technicznej: ,Montaz rozdzielnic elektrycznych kod CPV 453157005”.
Montaz akumulatoréw
Ustawi¢ akumulatory w wyodrebnionym miejscu lub pojemniku, przygotowac i
podigczyé¢ przewody zgodnie z instrukcja montazu producenta i potaczy¢ z centralg
zgodnie z DTR, sprawdzi¢ poprawnos¢ podtaczen, przygotowaé i podigczyé
przewody zgodnie z instrukcjg montazu producenta.
2.7 Kableiprzewody
Wykaz kabli i przewodoéw instalacji do zasilania i przesytu sygnatéw SAP,
posiadajgcych wazny certyfikat CNBOP:
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- Kabel bezpieczenstwa bezhalogenowy na napiecie 300/500 V ekranowany i
nieekranowany typ Flame-X 950 HLGs, HDGs, HLgGs, HDGsekwf, HLGsekwf,
HlgGsekwf,

- Telekomunikacyjne kable stacyjne do instalacji przeciwpozarowych typu YnTKSY i
YnTKSX w wykonaniach: YnTKSY (1-10)x2x(0,8-1,05); YnTKSYekw (1-10)x2x(0,8-
1,05); YnTKSXekw (1-10)x2x(0,8-1,05),

- Kable elektroenergetyczne, bezhalogenowe, ognioodporne do instalacji ppoz. typu
HDGs (FE 180) PH 90; HDGs ekwf (FE 180) PH 90; HLGs (FE 180) PH 90; HLGs
ekwf (FE 180) PH 90,

- Telekomunikacyjne kable stacyjne do instalacji przeciwpozarowych typ HTKSH PH9O0 i

HTKSH ekw PH90 w wykonaniach 1x4x(0,8; 1,0; 1,05; 1,4; 1,8; 2,3), (1-10)x2x(0,8; 1,0;

1,05; 1,4; 1,8; 2,3) mm,

Przewody zgodnie z zaleceniami producenta nalezy prowadzi¢ w metalowych korytkach,

rurkach RLHF, RGHF lub na $cianach mocowanych przy pomocy metalowych uchwytow.

Przekrdj zyt powinien by¢ dobrany w zaleznosci od dopuszczalnego spadku napiecia,

dopuszczalnej temperatury nagrzania kabla przez prady robocze i zwarciowe oraz

skutecznos$ci ochrony przeciwporazeniowej.

Bebny z kablami i przewodami nalezy przechowywaé¢ w miejscach zadaszonych,

zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi i bezposrednim dziataniem promieni

stonecznych, na utwardzonym podtozu.

Urzadzenia i/lub materiaty kluczowe

2.8.1. System zasysajacy ASD 535

Minimalne wymagania techniczno-uzytkowe systemu zasysajacego:

system powinien umozliwia¢ nastawe czuto$éi od 0,002 do 10% / m

system powinien mie¢ 1 lub 2 rury ABS i twarde PCV z niezaleznym monitorowaniem
przeptywu

system powinien mie¢ mozliwos¢ regulacji predkosci wentylatora

system powinien posiadac funkcje samo uczenia

dla kazdego ukfadu rurek zasysajacych system powinien mie¢ mozliwos¢
zaprogramowania 3 stany prealarmu i jednego gtéwnego sygnatu alarmowego, ktére bedg
transmitowane do CSP za pomocg wyj$¢ przekaznikowych lub modutu petlowego

panel obstugi i wskazan powinien wskazywac¢ zawartos¢ dymu w zassanym powietrzu, jak
rowniez stan alarmu, uszkodzenia i stany systemowe

system powinien posiadac 4 gniazda rozszerzen do opcjonalnego zainstalowania modutu
przekaznikowego i interfejsu dla techniki petlowe;.

2.8.2. Instalacja gasnicza FM-200

Minimalne wymagania techniczno-uzytkowe instalacji gadniczej:
gaz gasniczy powinien naleze¢ do grupy efektywnych i bezpiecznych gazéw gasniczych,
nieszkodliwych dla powtoki ozonowe;.
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e dziatanie gasnicze powinno mie¢ charakter aktywny, polegajace na odbieraniu ciepta i
przerywaniu reakcji spalania na poziomie molekularnym.

e gaz nie powinien przewodzi¢ pradu elektrycznego, powinien w warunkach normalnych by¢
gazem bezbarwnym i bezwonnym, ktéry nie pozostawia zanieczyszczen.

e gaz w stezeniach gasniczych powinien by¢ bezpieczny dla ludzi.

2.8.3. Moduly rozszerzen centrali pozarowej — instalacja gaszenia — redundantne
karty petlowe systemu gaszenia B5-DXI2

Minimalne wymagania techniczno-uzytkowe karty petlowej systemu gaszenia gazem:

e karta powinna umozliwia¢ podtgczenie 2 petli dozorowych w technice petlowej systemu
Integral X-Line, do 250 elementéw na petli o maksymalnej dtugosci 3500 m

o sterowanie cyfrowg komunikacjg w petli oraz ochrong danych

e Programowe potgczenie ostrzegaczy pomiedzy roznymi kartami elektronicznymi i réznymi
podcentralami w kryteriach wysterowania.

e Potgczenie kryterium alarmu i kryterium wysterowania.

e Mozliwos¢ odfgczania pojedynczych ostrzegaczy.

¢ Ocena stanu czujek (rozpoznawanie czujek zanieczyszczonych)

e Monitorowanie wszystkich podtaczonych ostrzegaczy i modutow.

o Lokalizowanie przerwania przewodu lub zwarcia w petli dozorowe;j

2.8.4. Przyciski START GASZENIE MCP535
Minimalne wymagania techniczno-uzytkowe przycisku start gaszenie:

e Przycisk powinien stuzy¢ do recznego uruchamiania procedury gaszenia statych urzgdzen
gaszenia gazem zgodnie z EN 12094-3.

e System gasniczy powinien by¢ wyzwalany poprzez zbicie szybki i wcisniecie przycisku.
Przycisk powinien pozostawia¢ przy tym wcisniety, uruchomiony stan alarmowy
wskazywany jest za pomocg wbudowanej diody LED.

e Urzadzenie powinno by¢ przystosowane do podtgczenia do Integral X-LINE i zawierac
zintegrowany izolator zwarc.

e Napiecie robocze: 15 do 30 VDC

e Prad spoczynkowy: 275 aA

e Prad w stanie alarmu: maks. 20 mA

e Zasada dziatania: ROP typu B zgodny z normg EN 54-11

e Transmisja sygnatu: szeregowa transmisja danych, technika

e dwuprzewodowa

e Podiaczenie: zaciski sSrubowe, maks. 1,5 mm2

e Stopien ochrony: IP 52

e Temperatura otoczenia: -20° do +50°C

e  Wymiary: 134 x 134 x 36 mm

e Kolor obudowy: tworzywo sztuczne w kolorze zoitym (RAL 1003)
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2.8.5. Przyciski STOP GASZENIE MCP535

Minimalne wymagania techniczno-uzytkowe przycisku stop gaszenie:

Przycisk powinien stuzy¢ do recznego przerwania uruchomionej instalacji gasnicze;j
gazowej podczas trwania czasu ostrzegania przed wytadowaniem.

Uruchomienie powinno nastepowacé w sposéb posredni, tzn. by wstrzymac rozpoczeta
procedure gaszenia nalezy wcisnaé przycisk po zbiciu szybki. Przy wcisnieciu przycisk nie
powinien zatrzaskiwac¢ sie.

Urzadzenie powinno by¢ przystosowane do poditaczenia do petli dozorowych Integral X-
LINE, powinno posiada wbudowany izolator zwar¢.

Napiecie robocze: 15 do 30 VDC

Prad spoczynkowy: 275 aA

Prad w stanie alarmu: maks. 20 mA

Zasada dziatania: elektryczne urzgdzenia zatrzymania (EN 12094-3)

Transmisja sygnatu: szeregowa, technika dwuprzewodowa

Podtaczenie: zaciski srubowe, maks. 1,5 mm2

Stopien ochrony: IP 54

Temperatura otoczenia: -20° do +50°C

Wymiary: 134 x 134 x 36 mm

Kolor obudowy: tworzywo sztuczne w k. niebieskim (RAL 5005)

Waga: 450 g

Dopuszczenie VdS: G206078

2.8.6. Czujka multisensorowa CUBUS MTD 533X

Minimalne wymagania techniczno-uzytkowe czujki wielosensorowe;j:

Czujka powinna by¢ stosowana jako czujka dymu, cieptfa lub jako czujka dwusensorowa.
Ustawienia i programowanie czujki powinno odbywac¢ sie zgodnie z danymi projektowymi
instalacji w zaleznoéci od obszaru zastosowania czuijki.

Powinna wykrywac¢ we wczesnym stadium tlace sie ogniska pozaréw, pozary otwarte,
przy czym powinna rozpoznawac i analizowa¢ parametry dymu (wykorzystujgc zasade
Tyndalla) oraz temperatury (zasada sensora NTC).

Czujka powinna by¢ poditaczana jest do techniki petlowej Integral.

Powinna posiada¢ wbudowany izolator zwaré, dzieki ktéremu w przypadku przerwania
przewodu lub wystapienia zwarcia zachowane jest dziatanie petli dozorowe;j i
lokalizowane jest uszkodzenie.

Alarm pozarowy po wykryciu dymu lub wzroscie temperatury, lub po wykryciu dymu i
wzroscie temperatury

Czujnik dymu z CUBUS NivellierungRdla automatycznej adaptaciji do warunkow
srodowiskowych bez czasochfonnego ustawiania parametréw

Stopien czutoéci oraz klasa temperaturowa ustawiane zgodnie z EN54

Analiza dymu wspierana funkcjg analizy temperatury

Analiza stanu przedalarmowego przy 30% oraz przy 75% progu alarmowym

2 stopniowe rozpoznania zanieczyszczenia

Zintegrowany izolator zwarc¢

Automatyczna regulacja progu zadziatania kompensujgca zanieczyszczenia otoczenia
Filtr alarméw eliminujacy wystepowania alarmow fatszywych
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Wyjscie alarmowe dla zewnetrznego wskazania alarmu

Czas pracy i poziom zanieczyszczenia mogg by¢ odczytywane
Napiecie robocze: 16 do 30 VDC

Prad spoczynkowy: typ. 235 uA, maks. 250 uA

Prad w stanie alarmu: maks. 20 mA

Gniazdo: USB 501-x

Zasada dziatania: Swiatto rozproszone (efekt Tyndalla)
oraz/lub sensor NTC

Transmisja sygnatu: szeregowa dwufazowa transmisja danych,
technika dwuprzewodowa, 4800 Bd/s

Czutosc¢: zgodnie z normg EN 54-7 oraz EN 54-5

(klasa A1, A2, B indeks S lub R)

Stopien ochrony: IP 44 (z gniazdem USB501-1)

Temperatura otoczenia: -25° do +60°C

Wzgledna wilgotn. powietrza: krotkotrwata bez kondensacji 95% rel/F,
stata bez kondensacji 70% rel/F

Dopuszczalna predkos¢ przeptywu powietrza: maks. 20 m/s
Wymiary z gniazdem: 118 x 67,5 mm (gteb. x wys.)

Kolor obudowy: biaty (podobny do RAL 9016)

dostepne wszystkie kolory RAL

Materiat obudowy: ABS / PC

Waga: 125 g

Sprzet

3.1 Wymagania ogoélne

Prace montazowe nalezy wykonywaé przy uzyciu sprzetu specjalistycznego dla danego
typu robét.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowac¢ wykonanie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, STWIOR i wskazaniach Przedstawiciela
Inwestora w terminie przewidzianym umowa.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét, zarébwno w miejscu tych robdt,
jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomochiczych oraz w czasie transportu, zatadunku i
wytadunku materiatéw, sprzetu itp. Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien uzyskac
akceptacje Przedstawiciela Inwestora.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdét ma byé
utrzymywany w dobrym stanie technicznym i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z
normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inwestorowi kopie dokumentéw potwierdzajagcych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub STWIOR przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po
akceptacji Inwestora, nie moze byé pdzniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet,
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maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Inwestora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. Transport

4.1 Wymagania ogodlne
Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ i wszelkie koszty zwigzane z transportem
materiatow i urzadzen. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich
srodkéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét.
Liczba srodkow transportu powinna gwarantowac¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, STWIOR i wskazaniach Inwestora, w terminie
przewidzianym kontraktem.
Przewozone materiaty powinny byé zabezpieczone przed ich przemieszczaniem i
uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytwaérce.

5. Wykonanie robot

5.1 Wymagania ogdine
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych prac oraz za ich zgodnos¢
z dokumentacjg projektowa, umowa i poleceniami Przedstawiciela Inwestora.

5.2 Montaz rurociagow
Rurociggi nalezy montowa¢ zgodnie z projektem. Uzyte materialy muszg posiadac
wymagane dopuszczenia, certyfikaty i aprobaty. Elementy mocujace rurociggi musza by¢
sprawdzonym stosowanym na rynku systemem potwierdzonym certyfikatem. Montaz
instalacji powinien by¢ wykonany przez wykwalifikowany personel z zastosowaniem
wiasciwych materiatow.
Uchwyty przewidziane do mocowania rurociggéw powinny byé zamocowane do podfoza
w sposob trwaty, uwzgledniajgc warunki lokalne i technologiczne. Wszystkie przejscia
rurociggdw przez $ciany, stropy i itp. powinny by¢é chronione przed uszkodzeniami i
uszczelnione materiatami ognioochronnymi odbudowujgcymi wytrzymatosS¢ ogniowa.

5.3 Montaz kabli i przewodéw
Kable i przewody elektryczne uktada¢ w sposdb podany w dokumentacji projektowej.
Przewody powinny by¢ oznaczone zgodnie z PN-90/E-05023.
Potaczenia miedzy przewodami oraz miedzy przewodami i innym wyposazeniem powinny
by¢ wykonane w taki sposob, aby byt zapewniony bezpieczny i pewny styk. Wszystkie
elementy wyposazenia powinny by¢ zainstalowane tak, aby nie zostaty pogorszone
projektowane warunki chtodzenia.
Instalacja elektryczna powinna by¢é wykonana tak, aby nie wystepowato wzajemnie
szkodliwe oddziatywanie miedzy ta instalacja a innymi instalacjami, takze
nieelektrycznymi, stanowigcymi wyposazenie obiektu.

5.4 Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym
Ochrona przeciwporazeniowa obstugi oraz urzadzen i instalacji elektrycznych powinna
byC realizowana w taki sposob, aby w przypadku réznorodnych uszkodzen i instalacji
oraz bfednych dziatan i zachowan ludzi, prowadzacych do porazenia elektrycznego,
nastepowato:

- ograniczenie pradéw razeniowych przeptywajgcych przez ciato czlowieka do
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wartosci nie wiekszych, niz uznawane za bezpieczne w danych warunkach,

- ograniczenie czaséw przeptywu pradéw razeniowych przez szybkie wytgczenie
uszkodzonych urzadzeh.

Ochrona przeciwporazeniowa spetniajgca te podstawowe wymagania realizowana jest
przez:

- uniemozliwienie dotkniecia czesci czynnych pozostajgcych w warunkach
normalnej pracy,

- spowodowanie szybkiego wytgczenia uszkodzonych urzadzen (wylgcznie
zasilania) w przypadku uszkodzen wywotujgcych napiecia dotyku na dostepnych
czedciach przewodzacych o wartosci niebezpiecznych dla zdrowia i zycia,

- ograniczenie napie¢ dotykowych na dostepnych czesciach przewodzgcych w
przypadku réznorodnych uszkodzen, do wartosci uznawanych w danych warunkach za
dopuszczalne,

- jednoczesne zastosowanie dwoch lub wiecej z podanych srodkéw ochrony.

W zaleznosci od warto$ci napie¢ znamionowych zrédet zasilania oraz uktadu sieci
rozrdznia sie ochrone przeciwporazeniows :

- przed dotykiem bezposrednim (ochrone podstawows),

a) ochrona catkowita : izolacje, pokrywy, ostony,

b) ochrona uzupetniajgca : wytgczniki réznicowoprgdowe,

- przed dotykiem posrednim (ochrone dodatkowa),

a) ochrona przez samoczynne wytgczenie zasilania,

b) urzadzenia ochronne przetezeniowe (bezpieczniki, wytaczniki itp.) w sieciach TN,

c) urzadzenia roznicowopradowe w sieciach TN,

d) urzadzenia Il klasy ochronnosci.

6. Kontrola jakosci robot
6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Przedmiotem kontroli bedzie sprawdzanie wykonywania rob6t w zakresie ich zgodnoéci z
dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczng i instrukcjami Kierownika Kontraktu /
Inspektora nadzoru Inwestorskiego.
Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robdt w
zakresie i z czestotliwoscig okreslong w niniejszej STWIOR i zaakceptowang przez
Przedstawiciela Inwestora.
Celem kontroli jest stwierdzenie osiagniecia zatozonej jakosci wykonywanych robot.
Wykonawca ma obowigzek wykonania petnego zakresu badan na budowie w celu
wskazania Kierownikowi Kontraktu / Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego zgodnosci
dostarczonych materiatow i realizowanych robot z dokumentacjg projektowg i STWIOR.
6.2 Badania przed przystapieniem do robét
Przed przystgpieniem do robodt, Wykonawca powinien uzyska¢ od producentow
zaswiadczenia o jakosci lub atesty stosowanych materiatéw.
Na Zzadanie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, nalezy dokonac¢ testowania sprzetu
posiadajgcego mozliwos¢ nastawienia mechanizmdw regulacyjnych.
W wyniku badan testujacych nalezy przedstawi¢ Inspektorowi Nadzoru swiadectwa
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cechowania.
Badania po wykonaniu robét
W przypadku zadawalajgcych wynikow pomiardw i badan wykonanych przed i w czasie
wykonywania rob6t, na wniosek Wykonawcy, Inspektor Nadzoru Inwestorskiego moze
wyrazi¢ zgode na niewykonywanie badan po wykonaniu robdét.
Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywacC Inwestorowi kopie raportdw z wynikami badan jak
najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia
jakosci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inwestorowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.
Badania prowadzone przez Inwestora
Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inwestor uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatdw u zrédta ich wytwarzania i zapewniona
mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta
materiatow.
Inwestor, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatdw i rob6t z wymaganiami STWIOR na
podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.
Inwestor moze pobiera¢ prébki materiatdow i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg
niewiarygodne, to Inwestor poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan, albo oprze sie wytgcznie na
wtasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robét z dokumentacijg projektowg
i STWIOR. W takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badan i
pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.
Kontrola jako$ci wykonania rurociggéw
Kontrola jako$ci wykonania rurociggéw powinna obejmowac:
- zgodnos¢ zastosowanych rurociggow i fgcznikow z dokumentacjg techniczna,
normami i certyfikatami;
- poprawnos¢ wykonania przejsc rurociggdw przez stropy i Sciany;
- prawidtowos¢ wykonania potaczen rurociggow;
- wykonanie testu szczelnosci instalacji wg NFPA 2001 (czas proby 10 minut, czas
nabicia 3 bar, dopuszczalny spadek cisnienia 20%).
Kontrola jakosci wykonania okablowania
Kontrola jako$ci wykonania okablowania powinna obejmowac:
- zgodnos¢ zastosowanych wyrobdw i zainstalowanych urzadzen z dokumentacjg
techniczng, normami i certyfikatami;
- poprawnos¢ wykonania przejs¢ przewodow przez stropy i Sciany;
prawidtowos¢ wykonania potaczeh przewodow;
pomiar opornosci kabli.
Wszystkie pomierzone parametry muszag odpowiada¢ wartosciom okreslonym w normach
i dokumentaciji projektowej. W przypadku, gdy wynik ktérejkolwiek préby jest niezgodny z

Projekt wspotfinansowany przez Unig Europejska z Europejskiego Funduszu Rozwoju Regionalnego w ramach

Regionalnego Programu Operacyjnego Wojewodztwa Zachodniopomorskiego na lata 2007-2013

23



6.8

7.2

7.3

. UNIA EUROPEJSKA
PROG RAM REGIONALNY Europejski Fundusz
NARODOWA STRATEGIA SPOINOSCI 3 RL;":\.'.:'J_J Qtril ionalnego

normg lub wartoscig okreslong w dokumentacji projektowej, to prébe Ilub préby
poprzedzajace, jezeli mogg mie¢ wptyw na wynik, nalezy powtdrzy¢ po usunieciu
przyczyny niezgodnosci.

Kontrola szczelnosci pomieszczenia
Dla sprawdzenia szczelnosci pomieszczen gaszonych i potwierdzeniu przyjetego
stezenia gasniczego nalezy wykonac test wentylator drzwiowego.
Urzadzenia do testu muszg posiadaé wazny certyfikat kalibracji potwierdzony
Swiadectwem. Osoba wykonujgca musi posiadaé certyfikat producenta urzadzenia
testowego do wykonywania Door Fan Test-u.

Obmiar robét

Ogodlne zasady obmiaru robét
W trakcie realizacji inwestycji wykonawca robdt jest zobowigzany do przekazania
zamawiajgcemu czesciowych Ilub kohAcowych obmiarow robot, ze szczegdinym
uwzglednieniem robot zanikajgcych (roboty, ktorych weryfikacja w zakresie ilosci
i jakosci po zabudowaniu nie bedzie mozliwa).
Obmiaru robot dokona¢ nalezy w oparciu o dokumentacje projektowg i ewentualnie
dodatkowe ustalenia, wynikte w czasie budowy, akceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Jednostkg obmiarowa dla przewodéw i kabli jest metr; dla sprzetu, osprzetu i aparatow
jest sztuka.
Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z
dokumentacjg projektowag i STWIOR, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru
robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inwestora o zakresie
obmierzanych robdét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiardw.
Jakikolwiek bfad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym
kosztorysie lub gdzie indziej w STWIOR nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukohczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inwestora
na pismie.
Obmiar gotowych robdét bedzie przeprowadzony z czestosciag wymagang do celu
miesiecznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie.

Zasady okreslania ilosci robét i materiatow
Zasady okreslania obmiaréw robét i materiatdw zgodnie z zasadami przyjetymi dla catego
zamowienia.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bedg
zaakceptowane przez Inwestora.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiadac
wazne $wiadectwa legalizaciji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania robot.
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7.4 Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw
robét, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar robot
zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.
Obmiar robét podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob
zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie ksiegi obmiarow. W razie braku miejsca szkice mogg
by¢ dotgczone w formie oddzielnego zatgcznika do ksiegi obmiaréw, ktérego wzor
zostanie uzgodniony z Zamawiajgcym.

8. Odbior Robot

8.1 Ogodblne zasady odbioru robot
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, STWIOR
i wymaganiami Kierownika Kontraktu KZ / Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, jezel
wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.
8.2 Zasady odbioru koncowego roboét
Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu
do ich iloéci, jakosci i wartosci.
Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce powiadomieniem na pismie lub w formie elektronicznej (fax, e-mail) o
tym fakcie Zamawiajacego.
Odbidr koncowy robét nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od
dnia potwierdzenia przez Inwestora zakohczenia robdét i przyjecia dokumentdéw, o
ktérych mowa w punkcie 8.3.
Odbioru koncowego robét dokona komisja wyznaczona przez Inwestora przy udziale
Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robé6t z dokumentacjg projektowg i STWIOR.
W toku odbioru korncowego robodt komisja zapozna sie z realizacjg ustaleh przyjetych w
trakcie odbiorow robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych.
W  przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot
uzupetniajgcych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
koncowego.
8.3 Dokumenty do odbioru koicowego robét
Do odbioru koricowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac:
- projektowg dokumentacje powykonawcza,
- protokét z préby szczelnoéci potaczen rurociggéw,
- protokét z préb funkcjonalnych gazowej instalacji gasniczej,
- protokoty odbioru robét zanikajacych,
- certyfikaty na urzadzenia i wyroby,
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- protokét szkolenia personelu,

- dokumentacje techniczno-ruchowe oraz instrukcije obstugi zainstalowanych
urzadzen,

- protokot uzbrojenia gazowej instalacji gasnicze;.

W przypadku stwierdzenia usterek Przedstawiciel Inwestora ustali zakres robdt
poprawkowych, ktére Wykonawca zrealizuje na wiasny koszt w terminie uzgodnionym z
Przedstawicielem Inwestora.

9. Rozliczenie robét

Rozliczenie wykonanych robdt nastapi na zasadach okreslonych w Formularzu Aktu Umowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE | NORMY
10.1 Przepisy zwigzane

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010
r. W sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkoéw, innych obiektéw budowlanych i
terenow.

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych z dnia 22 kwietnia 1998 r. w sprawie
wyrobow stuzacych do ochrony przeciwpozarowej, ktéore mogg by¢ wprowadzane do
obrotu i stosowane wytgcznie na podstawie certyfikatu zgodnosci.

Rozporzadzenie Ministra Ochrony Srodowiska, Zasobéw Naturalnych i Le$nictwa z
dnia 11 sierpnia 1998 r. w sprawie szczegétowych zasad ochrony przed
promieniowaniem szkodliwym dla ludzi i srodowiska, dopuszczalnych poziomoéw
promieniowania, jakie mogg wystepowa¢é w Srodowisku, oraz wymagan
obowigzujacych przy wykonywaniu pomiaréw kontrolnych promieniowania. (Dz. U. z
dnia 20 sierpnia 1998 r. Nr 107 poz. 676).

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w
sprawie ogoélnych przepisdw bezpieczehstwa i higieny pracy. Przepisy budowy
urzgdzen elektrycznych. PBUE wyd. 1997 r.

Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatdbw Budowlanych w
sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robét budowlano-
montazowych i rozbiérkowych Dz. U. Nr 13 z dnia 10.04.1972 r.

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-Montazowych - cz. V
Instalacje elektryczne - wyd. COBR Elektromontaz.

10.2 Normy

Norma ISO 14520 - Gazowe systemy gasnicze - Wiasciwosci fizyczne

projektowanie. Czes¢ 1: Wymagania ogoélne; Czes¢ 9: Gazowe systemy gasnicze

- HFC227Ea

Norma NFPA 2001 ,Standard on Clean Agent Fire Extinguishing Systems” ed. 2004
PN-EN 12094-3: 2004 (U) State urzgdzenia gasnicze. Podzespoty urzgdzen
gasniczych gazowych.

PN-EN 54-2:2002 Systemy sygnalizacji pozarowe;j

PN-IEC 60364-5-54:1999 Instalacje elektryczna w obiektach budowlanych. Dobor

[ montaz wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.
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- PN-92/N-01256.02 Znaki bezpieczehstwa. Ewakuacja
Uwaga: Wszystkie roboty okreslone w STWIOR nalezy wykonywa¢ w oparciu o biezgco
obowigzujgce Normy i uregulowania.
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