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1 Czesé ogolna
1.1 Nazwa nadana zamoéwieniu

Projekt wykonawczy kompleksu budynkdéw biurowych Zhskiego
Parku Naukowo Technologicznego ,Pomerania” z garapodziemnym,
niezkedng infrastruktun techniczi i urzadzeniem terenu
przy ul. Niemierzyiskiej w Szczecinie: Instalacje SAP.

1.2 Przedmiot i zakres robot.

Zakres robot znajdagych si w specyfikacji obejmuje wszystkie czynigd majace na celu
wykonanie instalacji SAP.
Zakres prac obejmuje m. in.:

e System SSP,
* Alarmowanie,
e Montaz urzadze i instalacji,
« Konserwacja.

Niniejsza specyfikacja obejmuje ustaleniagasine z wykonaniem instalacji SAP obejmuje:

* Wymagania dotyczce wiaciwosci wykorzystywanych wyrobow, sposobu ich przechowy-
wania, transportu i skladowania,

« Wymagania dotycce sprztu i maszyn,

* Wymagania dotyczce srodkdw transportu,

« Wymagania dotycce wykonania robot budowlanych,

* Wymagania zwjzane z hadzorem i odbiorem robot.

1.3 Informacje o terenie budowy

1.3.10rganizacja robo6t budowlanych

Wykonawca, przed przygtieniem do przetargu, winien przeprowadzizj¢ lokalm oraz :

» Zapozna si¢ z miejscami, w ktorych &da wykonywane prace okéone w umowie i zbadaich
dostpnasé;

» Zapozna si¢ z ogélnymi warunkami realizacji robot, a w szczegdki potazeniem i wymia-
rami pomieszcag warunkami utrzymania sggtu, etc.

Po wygraniu przetargu Wykonawca niedzie mogt powotywa sie na niedostatecanznajomaé
miejsca realizacji robo6t lub zty degt do pomieszczew celuzadania dodatkowych optat.
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Na caly czas trwania robot, Wykonawca wyznaczy uprawnion€igrownika Robot. Kierownik
Robo6t kedzie jako jedyny bdzie uprawniony do dokonywania w imieniu Wykonawcy wpisow
w dzienniku budowy.

Kierownik Robét kdzie odpowiedzialny za:
- bezpieczéstwo na terenie budowy

- prowadzenie dziennika budowy

- kontakty z organami kontroli

Najp&niej w dniu przysipienia do rob6t Wykonawca przele dane personalne Kierownika
Robot wraz z kopi uprawnié.

1.3.2Zabezpieczanie intereséw 0s6b trzecich

Wykonawca musi zadléa aby podczas wykonywanych prac nie doszto do naruszersaesiw
0s6b trzecich. Wykonawca jest odpowiedzialny za przegauie obowizujacych przepisow oraz
powinien zapewti ochrore wkasndgci publicznej i prywatnej.

1.3.30chronarodowiska

Wykonawca musi podejmowawszystkie niezbdne dziatania, aby stosowasic do przepiséw

i normatywow z zakresu ochron§rodowiska na placu budowy i poza jego terenem. Podczas
wykonywania rob6t budowlanych wykonawca bezwgglie musi unikd szkodliwych dziata,
szczegOlnie w zakresie zanieczyszczania powietrza, wdatguwych, nadmiernego hatasu i innych
szkodliwych dlasrodowiska i otoczenia czynnikow.

1.3.4Warunki bezpiecizstwa pracy

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za zabezpieczeniesswago mienia oraz za wykonanie
wszelkich niezbdnych zabezpieciezwiazanych z prowadzonymi pracami budowlanymi. Ponadto
wykonawca musi si bezwzgtdnie stosowé do postanowig Instrukcji Bezpieczéstwa oraz
wszelkich polece Kierownika Budowy zwizanych z bezpiecastwem na terenie budowy.
Wykonawca zobowzany jest do realizacji przedmiotu umowy zgodnie z zasadatoiki budow-
lanej oraz do przestrzegania zapisow wytycznych techgazodpowiadajcych zakresowi zlece-
nia oraz aktéw prawnych obow#ujacych w okresie trwania umowy, w tym w szczeg@&loio
Polskich Norm. W szczegoéldoi wykonawca jest zobowrany wykluczy prac personelu

w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia i sjgetniajcych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

1.3.5Zaplecze dla potrzeb wykonawcy
Wykonawca ponosi wszelkie koszty zwane z organizagjzaplecza dla wlasnych potrzeb oraz

zapewnia na wlasny koszt wszelkieodki mapce na celu prawidiowe i petne zabezpieczenie
wykonanych przez siebie robat.
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1.3.6Warunki dotyeze organizacji ruchu

Wszystkie srodki transportowe wykorzystywane do transportu matéwatsprztu i narzdzi
musz by¢ sprawne, posiadawazne badania techniczne i spefiavymagania wynikajce
z obowizujacych w Polsce przepisow o ruchu drogowym. Materiaty przewme takimisrodkami
transportu powinny gwarantowg@rzewdz bez uszkodae z zachowaniem warunkéw bezpiedze
stwa pracy.

1.4 Nazwy i kody robot budowlanych w zakresie obj  etym przedmiotem
zamowienia

CPV 453121000-8 - Instalowanie przeciviepmowych systemow alarmowych.

1.5 Okre $lenia podstawowe

Wszystkie okrélenia, nazwy, ktére znalazty siw tej specyfikacji § zgodne albo réwnowae

Z Polskimi Normami zawartymi w rozpardzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia
2002r., albo z okrdeniami ugtymi w odpowiednich przepisach podanych w punkcie 10 specyf
kacji. Roboty musz by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obawijacych przepisow, norm

i instrukcji. Nie wyszczegodlnienie jakichkolwiek obazujacych aktow prawnych nie zwalnia
wykonawcy od ich stosowania.

2 Wiasciwo sci wyrobow budowlanych

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznajegioby, dla ktérych producent:

e dokonat oceny zgodroi wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia wedtug dire
nego systemu oceny zgodog

e posiada deklaracje zgodswd CE - dokument wystawiony przez producenta i potwieralzaj
cy zgodnéé¢ wyrobu z wymaganiami zasadniczymi oraz spetnienie innyghmaga
rozporadzenia (rozpormzen).

e oznakowat wyroby znakiem CE.

Przed zabudowaniem materiatow na budowie Wykonawca ptaedsvszelkie wymagane doku-
menty dla udowodnienia powgzego. Wszystkie materialy, ktére nie spetpimjymogéw tech-
nicznych okrélonych przez specyfika¢j(np. materiaty, ktore byly przechowywane niezgodnie
z zaleceniami producenta i zmienite $th wlasndci) beda uznawane za materiaty nie odpowiada-
jace wymaganiom.

3 Wymagania szczego6towe dotycz gce sprz etu i maszyn do robot
budowlanych

Sprzt i narzdzia, ktére kda wykorzystywane do wykonania prac g@bjch ta specyfikach musz
by¢ sprawne, regularnie konserwowane i poddawane okresowgeyhtom zgodnie z zalecenia-
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mi producenta. Musgspetnig& one wymogi BHP i bezpiecaAstwa pracy. Nie wolno stosowa
sprztu, ktéry nie spetnia powsszych wymaga i nie wolno wykorzystywé go niezgodnie
z przeznaczeniem. Wykonawca jest zobgany do stosowania tylko takiciiodkow transportu,
ktére nie wptya niekorzystnie na stan i jakbtransportowanych materiatow.

4 Wymagania dotycz gce srodkow transportu

Wszystkiesrodki transportowe wykorzystywane do transportu matéwalsprztu i narzdzi mu-
szy by¢ sprawne, posiadavazne badania techniczne i speldymagania wynikajce z obowa-
zujacych w Polsce przepiséw o ruchu drogowym. Materiaty przewe takimisrodkami transpor-
tu powinny gwarantowa przewdz bez uszkodael z zachowaniem warunkdéw bezpieézéwa

pracy.

5 Wymagania dotycz gce wykonania robo6t

Przegcia przezciany i stropy dla instalacji

Przegcia przezciany i stropy powinny spetntanastpujace wymagania:

wszystkie przejcia obwoddéw instalacji okablowania strukturalnego przemny i stropy itp.
musz, by¢ chronione przed uszkodzeniami, p&eg te naley wykonywa w przepustach ruro-
wych obwody instalacji okablowania strukturalnego przetsic przez podtogi muszby¢ chro-
nione do wysokixi bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami.

Jako ostony przed przypadkowymi uszkodzeniami mechapmzmalezy stosowa rury
stalowe, rury z tworzyw sztucznych, korytka blaszép.

System SSP
System w catéci skiad& si¢ bedzie z nasfpujacych elementéw :

Optyczno — temperaturowe czujki dymu typu Tubus VB3,

Wskaznik zadziatania typu BA — UPI,

reczne ostrzegacze paru ROP typu MCP 545,

moduty ptlowe : sterujcy wejsé/wyjsé typu BA-OI3, Modut linii bocznej BA — AlM,
modut wyjscia nadzorowanego BA - IOM, modut wéjnadzorowanych BA — IM4,

Linie dozorowe w konfiguracji ¢tli wraz z izolatorami zwatr zapewniag wysoka odporng¢ sys-
temu na uszkodzenia linii dozorowe;j.

Kazda z central, BMZ Integral wypogana ledzie w panel z wywietlaczem. Drukarka zlokalizo-
wana w bud. Portierni, dglzie posiada dodatkowo: drukark zdarzé, UTA za pomoa, ktérego
bedzie umaliwiata takze wystanie sygnatu o garze i awarii do PSP za peednictwem firmy mo-
nitorujacej (po podpisaniu przez vifzEciela obiektu odpowiedniej umowy z fienmonitorupca).

Do wykrywania pagaru w pomieszczeniach biurowych, socjalnych, itp. prajgksk, czujki z za-
kresem odl'F1- do TF9 typu Cubus MTD 533. Odpowiedmi czutas¢ oraz sensor wybieraespro-
gramowo poprzez centkalZastosowane czujki przetwarzapformacje o stanie przestrzeni po-
miarowej w formie analogowej, dgkti czemu ich czuté¢ dostosowuje gi do zmiansrodowisko-
wych (temperatura, wilgotrio, cisnienie), jak rownie do pos¢pujacego zabrudzenia uktadow po-
miarowych. Powysze widciwosci pozwalaj na zmniejszenie prawdopodohgtwa powstania
alarmow symulacyjnych (fatszywych), jak rowaiezgstotliwosci dokonywania czynniei konser-
wacyjnych.
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Na korytarzach, w przestrzeniachguy stropowych i w pomieszczeniach zaplecza socjalnego za-
stosowano optyczne czujki dymu, dodatkowo czujki w przesirach m¢dzy stropowych wyposa-
zone % we wskaniki zadziatania. Owe wskaiki sa montowane bezgoednio pod czujkami na
suficie podwieszanym.

Wszystkie czujki zostapzamontowane w gniazdach USB. Zawiera omxzbwle kablowg z $ru-
bowymi zaciskami, pozwalaga na szybkie podiczenie przewoddw instalacji. Gniazdo wraz z
czujka posiada wewetrzny izolator zwaé, ktory zabezpiecza danlinie przed pojedynczymi
uszkodzeniami zewdtrznymi (przerwa, zwarcie) automatycznie odcitajiszkodzony fragment li-
nii. Konstrukcja gniazda uniiwia elastyczne mocowanie go do poddoi estetyczne doprowa-
dzenie okablowania. Zastosowano w nim oryginainncepcg tatwego naprowadzania adzenia
czujki z gniazdem.

Do wywotywania alarmu pzarowego przez osoby przebyweg w obiekcie przewidziangczne
ostrzegacze paru zlokalizowane w przégiach komunikacyjnych, przy w§giach ewakuacyj-
nych. R:czny ostrzegacz garowy ma obudowwykonary z czerwonego tworzywa. Wypasany
jest w przéroczyst szyble wykonara z nie tamacego s¢ tworzywa sztucznego, zabezpieciaj
przed przypadkowym uruchomieniem ostrzegacza. Test@nstizegaczy odbywaggpoprzez ich
uruchomienie analogicznie jak w przypadkuwpou. Za pomog specjalnego kluczyka mbwe jest
przywrécenie ostrzegacza do stanu dozorowania.

Alarmowanie

Alarmowanie odbywa sie¢ bedzie poprzez akustyczno-optyczne sygnalizatory typu SA-K
montowane do puszek PIP-1A. Sygnalizatory sterowane @silane kda bezpadrednio z central
poprzez kawt przekanikowa B3-OM8 ktéra posiada 8 dowolnie sterowanych przskiedow

0 obchzeniu padowym 1,5 A kade.

Organizacja alarmowania

Zadziatanie czujki pgarowej wywotuje ALARM | STOPNIA (alarm wsfpny), ktéry jest sygnali-
zowany akustycznie i optycznie przez cenirgygnalizacji peéaru. Czas T1 tej sygnalizacji prze-
znaczony jest na zgtoszenie giersonelu obstugagego i potwierdzenie alarmu. Po potwierdzeniu
alarmu przez obstug centrala wyznacza czas T2 przeznaczony ha rozpoznanigcypazarowej

i ewentualne skasowanie alarmu. Brak potwierdzenia aldumunie skasowanie alarmu w czasie
T2 wywota ALARM Il STOPNIA (alarm zasadniczy). Alarm ten spoduje zadziatanie ugzlzen
wykonawczych sterowanych przez system sygnalipmzaru zgodnie algorytmem.

Uruchomienie ¢cznego ostrzegaczajayu wywotuje od razu ALARM Il STOPNIA.

Czasy T1i T2 nalgy ustalé z rzeczoznawgds. ppa. obstugugcym budow oraz z uytkowni-
kiem budynku (najlepiej na podstawie préb czasata sprawdzenia danego alarmu).

Monte urzgdzei i instalacji

Zaprojektowane w obiekcie centrale gpposiadaj wewrgtrzny zasilacz sieciowy zasilany napi
ciem przemiennym 230V/50Hz., ktory nalezasilic z rozdzielnicy paarowej. Zasilacz sieciowy
umazliwia jednoczesne zasilanie centrali oraz buforowanie labowanie dajczonej baterii
akumulatoréw — rezerwowegnddta zasilania. Napcie robocze centrali wynosi 24 V.

Centrat nalezy zamontowa w miejscu zaprojektowanym lub innym wskazanym przegtkowni-
ka z zapewnieniem wszystkich niezimych parametréw dla tego pomieszczenia. Powg
elementy nalgy zabezpieczy bezpiecznikiem 16A o charakterystyceagowej typu B. Kada
z central nalgy obowinzkowo uziem¢ przewodem LgY4mm.
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Montaz instalacji i prowadzenie okablowania
Montaz instalacji naley wykona zgodnie z obovazujacymi w kraju normami i przepisami.

Uwagi odndnie montau okablowania i urgzen:

® Sposob wykonywania patzen miedzy elementami linii podano na rysunkach instalacji.
Polczenia wykonano kablem typu YnTKSYekw 1x2x0,8 z zachowanf@zepisowej
odlegtaici od przewodow elektrycznych,

® Przewody, niepalne ktore niedn prowadzone trasami klasy E90, nalaiklada& bezpo-
srednio na tynku na uchwytach niepalnych przytwierdzonyelpgrednio do podiea,
zgodnie z certyfikatem kabla co 30 cm.

® \Wskanik zadzialania dla czujek zamontowanych w przestrzent¢dmyistropowej na
suficie rzeczywistym naiy zamontowa bezpgrednio pod na suficie podwieszanym

® W przypadkach kolizji lub zbfien nalezy zachowa odlegta¢ 50 cm czujek odcian, pod-
ciagow, przewodow wentylacyjnych (o ile przebiegane w odlegtéci mniejszej ni
15 cm od stropu), opraswietlnych itp.

® Nalezy takze zachowa odlegtai¢ min. 1,0 m od kratek wentylacyjnych nawiewu i wywie-
wu.

® Reczne ostrzegacze paru naley montowa& w widocznych miejscach na wys. 1,4m
nad podiog.

® |los¢ sterowa i sygnatdw monitorujcych naley zweryfikowa na obiekcie.

Monta urzgdzei i instalacji

Dla zachowania warunkow gwarancji, najebezwzgédnie zapewré konserwagj syste-
mu przez podmiot autoryzowany przez gwaranta.
Konserwacja systemu sygnalizacjizaou i oddymiania w petnym zakresie musichyrzeprowa-
dzana w okresach minimum 1 raz wagu 6 miesgcy i powinna zosté uzgodniona w odibnej
umowie konserwacyjnej.
Podczas kadej konserwacji okresowej nalewykona nastpujace sprawdzenia:

e sprawdzenie instalacji, rozmieszczenia i zamocowaniagoaivyposa2enia i uradzer na
podstawie dokumentacji technicznej;

e sprawdzenie poprawioi dziatania wszystkich czujekadznie z uradzeniami uruchamia-
nymi recznie, sprawdzenie popraw§td oprogramowania centrali, poprawdod wykony-
wanych sterowaoraz poprawngi wykonywanych monitorowag

e sprawdzenie zgoddoi z wymaganiami wszystkich palzen gietkich;

e sprawdzenie zasilania awaryjnego centrali;

« sprawdzenie centrali i jej obstugi zgodnie z zatéaeni.

Wszystkie urzadzenia w.w. mana zamienit na urzadzenia o rownowanych parametrach

6 Kontrola, badania i odbiér wyrobow i robot budowlan ych

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robot, jakdci materiatow i elementow i musi
zapewnt odpowiedni system kontroli oraz movo$¢é pobierania prébek i badania materiatow
i robét. Wykonawca &dzie prowadzit pomiary i badania materiatdw oraz robot gstatliwoscia
gwarantujca, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokuaginprojekto-
wej i specyfikacjach technicznych.
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Pomiary i kontrole powinny dotyczy
* Zgodnaci wykonania robot z dokumentagprojektows,
* Wykonanie pomiaréw rezystancji uziemienia, izolacji, parmw skuteczngci ochrony
przeciwporaeniowej z przekazaniem wynikow do protokotu odbioru
Jesli uzyskano satysfakcjonage wyniki pomiarow, Wykonawca powinien dokanaruchomienia
instalacji i pokazéajej prawidtowe dziatanie zgodnie z rysunkami i ggekacja.
Pomiary i kontrole powinny dotyczy
— kontrola zastosowaurzadzer i materiatow,
- kontrola wykonywanych patzea,
- kontrola zainstalowanych krzgwan i wspolnych odcinkéw z innymi instalacjami,
— sprawdzenie instalacji ze wadlu na zwarcia lub przerwy, ktére mogty zaistnie
- sprawdzenie rezystancji obwodow
— sprawdzenie rezystanciyt

Wszystkie badania i pomiarygta przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmuaj jakiegokolwiek badania wymaganego mma stosowéwytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez inspektora nadaeestorskiego. Przed przypie-
niem do pomiarow lub bada Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru inwestorskiego
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po ich endgniu Wykonawca przedstawi
inspektorowi nadzoru inwestorskiego wyniki bada

7 Wymagania dotycz gce przedmiaru i obmiaru robot

Obmiar robot trzeba wykonywawn obecndci Inspektora Nadzoru. Obmiar przeprowadzony powi-
nien byt zgodnie z obowizujacymi zasadami zar6wno na etapie wykonywania, jak i po aeke-
niu wykonywania elementu robot stanquego odgbma catcs¢ obiektu.

Obmiar trzeba wykoréaw jednostkach i zgodnie z zasadami pgigyni w kosztorysowaniu.

8 Odbidr robot budowlanych

Po zakdczeniu budowy Wykonawca jest zobawany dostarczy Inwestorowi nasipujace
dokumenty:
* Plany i schematy instalacji zmienione na podstaysenkow roboczych,
e Pisemne uzgodnienia odpstw od projektu z przedstawicielem inwestora oraz z zespot
projektowym,
e Dziennik budowy i ksizke obmiardw,
« Protokoty odbiorow ogciowych,
« Instrukcji wytkowania uradzen, gwarancje, atesty, dowody zakupu i wszelkie dokumenty
Zwigzane z zastosowanymi gdzeniami i materiatami,
» Protokoty sprawdzenia, skutecZedi wydajngci urzadzei i instalacji.

Wyzej wymienione wymagania dotygze dokumentéw magulec zmianom i poszerzeniom.
Odbioru kacowego dokonuje komisja odbiorcza powotana przez Inwast@bowazkowo
w skiad komisji wchodz

* Przedstawiciele inwestora, w tym inspektor nadzoru,

e Kierownik budowy (gtéwny wykonawca robét),

e Kierownik robét elektrycznych,

* Przedstawiciele zytkownika obiektu.
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9 Rozliczenie robot

Podstaw ptatngci stanowi komplet wykonanych robét i pomiarow partaowych.

10 Dokumenty odniesienia

Projektowane instalacje nalewykona zgodnie z obowizujacym przepisami prawa i Polskimi
Normami, a w szczegol§oi:

- Ustawg z dnia7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane. (Dz. U. z 1994 r., NrBRR poz.
414 z péniejszymi zmianami),

- Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 rsprawie warun-
kow technicznych, jakim powinny odpowiadldudynki i ich usytuowanie. (Dz. U. z
2002 r. Nr 75, RKR poz. 690),

Normy zwhzane z instalagj

Rozporadzenie Ministra Spraw Wewitrznych i Administracji z dnia 21 kwietnia 2006 r.
w sprawie ochrony przeciwgarowej budynkow, innych obiektéw budowlanych i terenéw
(Dz. U. Nr 80, poz. 563 z dn. 11.05.2006 r.)

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 rokusprawie warun-
kow technicznych, jakim powinny odpowiaglbudynki i ich usytuowanie /Dz. U. Z dnia
15 czerwca 2002 roku/,

Podstawowe zasady projektowania instalacji sygnalizagjarowej opracowanej przez
CNBOP w oparciu o materiaty VdS. Warszawa 1994 r.,

Polska Norma PN-EN-08350-14; Systemy sygnalizacjigpowej; Projektowanie, zakia-
danie, odbior, eksploatacja i konserwacja instglacj

Przepisy Budowy Urmizer Elektroenergetycznych - IE 1980,

PN-84/8984-10 ,Zaktadowe sieci telekomunikacyjnestrzowe. Instalacje wgtrzowe”,
PN-89/8984-17/03 ,Telekomunikacyjne sieci westmzaktadowe-przewodowe linie
kablowe. Ogdélne wymagania i badania.”,

Katalogi uradzea firmy SCHRACK / SECONET.




